SIEMENS

MICROMASTER Vector

MIDIMASTER Vector
Instrucciones de funcionamiento

= il
S ~ aal

'y

i I a
] ,‘EE'_?E et e

Indice
Instrucciones de seguridad............ccccvvveeeeeeeeeiicinnnen, 2
1. PRESENTACION ....cooiiiiiiiiiieicieieieieeeeeeeiaa 6
2. INSTALACION - MICROMASTER Vector............. 5
3. INSTALACION - MIDIMASTER Vector ............... 18
4. MANDOS DEL PANEL'FRONTAL Y
FUNCIONAMIENTO BASICO.......ccoevvvvviiieieeeeans 26
5. MODOS DE FUNCIONAMIENTO ......cccoeeeveveennnenn 30
6. PARAMETROS DEL SISTEMA .....ccooveiiieeeeann. 34
7. CODIGOS DE AVERIA......c.cooooiieieeeeeeeeeeeen. 58
8. ESPECIFICACIONES........ccoooiiieiviiiiiieeeeeeeeeiiiian 60
9. INFORMACION COMPLEMENTARIA................. 66
© Siemens plc 1998 G85139-H1751-U533-D1

31/08/99



indice

1.1
1.2
1.3
131
1.3.2
1.3.3
134

2.1
2.2
221

2.2.2
2.2.3

224
2.2.5
2.2.6

3.1
3.2
3.2.1
3.2.2
3.2.3
3.24

4.1
4.1.2
4.2
42.1
4.2.2
4.2.3

5

5.1
5.2
5.3

PRESENTACION

Instalacion. Notas generales

Directrices sobre cableado para reducir al minimo los efectos de IEM
Instalacion Eléctrica — Notas Generales

Operaciones con redes sin tierra (IT)

Operaciones con elementos de proteccion de corriente residual (RCD)
Instalacion después de un periodo de almacenamiento

Operaciones con cables largos.

INSTALACION - MICROMASTER VECTOR

Instalacion Mecanica
Instalacion eléctrica

Conexiones de potencia y del motor - MICROMASTER Vector -
Tamafo A

Conexiones de potencia y del motor - MICROMASTER Vector - Marco
de tamafio B

Conexiones de potencia y del motor - MICROMASTER Vector -
Tamaio C

Conexiones de control
Proteccion contra sobrecargas del motor
Diagrama de bloques MICROMASTER Vector

INSTALACION - MIDIMASTER VECTOR

Instalacion Mecanica

Instalacion eléctrica

Conexiones para la alimentacion del convertidor y del motor
Conexiones de control

Proteccion contra sobrecargas del motor

Diagrama de bloques

MANDO Y FUNCIONAMIENTO BASICO
Mando

Interruptores DIP

Funcionamiento basico

Generalidades

Pruebas iniciales

Funcionamiento basico - Guia de 10 pasos

MODOS DE FUNCIONAMIENTO
Control digital

Control analdgico

Modos de Funcionamiento

12
12
15
17

18

20

22
23
24

25
25
28
29
30
30
31

32
32
33
34
34
34
35

36
36
36
36

G85139-H1751-U533-D1
31/08/99

© Siemens plc 1998



5.3.1
5.3.2
5.3.3
5.4
5.5
5.6
5.7
5.7.1
5.7.2
5.7.3

7.1
7.2

9.1
9.2
9.3
9.4
9.5

Tension frecuencia lineal (V/f) (PO77 =00 2)
Control de la intensidad de flujo (FCC) (PO77 = 1)
Control Vectorial sin Sensores (SVC) (P077 = 3)
Parada del motor

Si el motor no se pone en marcha

Control local y remoto

Control a lazo cerrado

Descripcion general

Configuracioén del hardware

Ajustes de parametros

PARAMETROS DEL SISTEMA

CODIGOS DE AVERIA Y DE ADVERTENCIA
Cdbdigos de averia
Caodigos de advertencia

ESPECIFICACIONES

INFORMACION COMPLEMENTARIA
Ejemplo de aplicacion

Caddigos de estado USS

Compatibilidad electromagnética (CEM)
Aspectos medioambientales

Ajustes de parametros del usuario

37
37
37
38
38
38
39
39
39
40

41

65
65
66

67

73
73
73
74
77
78

© Siemens plc 1998

G85139-H1751-U533-D1

31/08/99



Instrucciones de seguridad

Antes de instalar y poner en funcionamiento este equipo, lea detenidamente las siguientes advertencias e instrucciones de
seguridad asi como todos los rétulos de advertencia situados en el equipo. Asegurese de que los rétulos de advertencia se

puedan leer en todo momento y sustituya los que falten o estén deteriorados.

ADVERTENCIA

Este equipo contiene tensiones peligrosas y controla
piezas mecanicas giratorias peligrosas. Si no se siguen
las instrucciones incluidas en este manual pueden
producirse pérdidas de vidas, lesiones personales graves
o dafios materiales importantes.

Los trabajos que tengan que realizarse en este equipa

deben confiarse  exclusivamente a  personal

debidamente cualificado y familiarizado con todas las
advertencias de seguridad y con los procedimientos de
instalacién, funcionamiento y mantenimiento incluidos

en este manual. El funcionamiento satisfactorio y

seguro de este equipo dependera de que su manejo,

instalaciéon, funcionamiento y mantenimiento sean
correctos.

e Los equipos MICROMASTER trabajan con
tensiones elevadas.

¢ Solo se permiten conexiones de alimentacion de la
red con cableado permanente. Este equipo debe
conectarse a tierra (IEC 536 Clase 1, NEC y otras
normas que sean de aplicacion).

e Si se ha de utilizar un dispositivo protector
accionado por corriente residual (RCD), debe ser
de tipo B. (Diferencial Universal)

e El capacitador de enlace de cc permanece
cargado con voltajes peligrosos incluso con la
potencia quitada. Por esta razéln, no se permite
abrir el equipo hasta conco minutos después de
haber desconectado la potencia. Obsérvese que
al manipular el equipo abierto las partes activas
estan expuestas. No tocarlas.

¢« Las maquinas con una alimentacién de corriente
trifasica, dotadas de filtros de CEM, no deben
conectarse a una alimentaciéon a través de un
ELCB (interruptor automético de fuga a tierra -
véase DIN VDE 0160, seccién 6.5).

* Los siguientes bornes pueden tener tensiones
peligrosas aunque el convertidor no esté en
funcionamiento:

- los bornes L/L1, N/L2, L3 de alimentacién de
corriente.
- los bornes U, V, W del motor.

« Las operaciones de conexién, puesta en marcha
del sistema y reparacion de averias solo pueden
confiarse a personal cualificado. Este personal
debe  conocer perfectamente todas las
advertencias y procedimientos de funcionamiento
contenidos en este manual.

« Determinados ajustes de parametros pueden hacer
que el convertidor rearranque automaticamente tras
un fallo de la alimentacion.

« [Este equipo protege al motor interno contra
sobrecargas, segun lo establecido por la norma
UL508C seccion 42. Consulte P074. La proteccion
contra sobrecarga del motor también puede
conseguirse  utilizando un PTC  externo.
*Tal y como se explica en detalle en la seccion 8.

’ Este equipo no debe utilizarse como m3anismo
de “parada de emergencia” (consulte EN 60204,
9.2.5.4)

PRECAUCION

« Debe evitarse que los nifios y las personas ajenas
al servicio tengan acceso o se acerquen al equipo.

« Este equipo solo puede utilizarse para la finalidad
especificada por el fabricante. Las modificaciones no
autorizadas y el uso de piezas de repuesto y
accesorios no suministrados ni recomendados por el
fabricante del equipo pueden provocar incendios,
descargas eléctricas y dafos.

*« Mantenga estas instrucciones de funcionamiento
en un lugar de facil acceso y distriblyalas a todos
los usuarios.

C€

Directiva europea relativa a baja tension

La gama de productos MICROMASTER cumple los requisitos de la
Directiva 73/23/CEE relativa a baja tension, junto con las enmiendas
incluidas en la Directiva 98/68/CEE. Los equipos poseen
certificaciones de cumplimiento con las siguientes normas:

EN 60146-1-1 Convertidores a semiconductores. Especificaciones
comunes y convertidores conmutados por red -
Especificaciones de los requisitos técnicos basicos

EN 60204-1 Seguridad en maquinaria - Equipos eléctricos de

magquinas.

Directiva europea relativa a maquinaria

La serie de convertidores MICROMASTER no esta comprendida
dentro del &mbito de aplicacion de la Directiva relativa a maquinaria.
Sin embargo, los productos se han evaluado totalmente para que
cumplan con los requisitos fundamentales de la Directiva en materia
de seguridad e higiene cuando se utilizan en una aplicacion tipica de
maguinaria. Previa solicitud, se puede entregar una declaraciéon de
incorporacion.

Directiva europea relativa a CEM

Si se instala de acuerdo con las recomendaciones que se describen
en este manual, el equipo MICROMASTER satisface todos los
requisitos de la directiva relativa a CEM segun la definicion de la
norma ENG61800-3 relativa a sistemas de accionamientos de
potencia.

Equipo de conversion de potencia
5B33 con certificacién UL y CUL
para su uso en un medio con
grado 2 de contaminacion

Siemens plc posee un sistema de gestion de calidad que cumple con
los requisitos de la norma ISO 9001.
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IMPORTANTE

/\| ADVERTENCIA

Para un funcionamiento correcto y seguro, las siguientes instrucciones son de estricto y
obligado cumplimiento:

* No esta permitido el funcionamiento de un motor con una potencia nominal mayor que la
del convertidor ni inferior a la mitad de la del convertidor. El convertidor s6lo debe
ponerse en marcha cuando la corriente nominal de PO83 coincida exactamente con la
corriente nominal indicada en la placa de régimen del motor.

* Antes de poner en marcha el motor es necesario especificar con toda precision los
parametros de datos del motor (P080-P085) y realizar una autocalibracion (P088=1). De
lo contrario, podria producirse un funcionamiento inestable o impredecible del motor; por
ejemplo, rotacién en sentido contrario. Si se produce esta situacion de inestabilidad,
debe desconectarse la conexion del convertidor a la red.

Al utilizar la entrada analégica, es necesario configurar correctamente los interruptores DIP y
seleccionar el tipo de entrada analdgica (P023) antes de activar la entrada analégica con P0O06.
De lo contrario, el motor podria ponerse en marcha inadvertidamente.

© Siemens plc 1998 G85139-H1751-U533-D1
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Espafiol 1. PRESENTACION

1. PRESENTACION \

Los equipos MICROMASTER Vector (MMV) y MIDIMASTER Vector (MDV) constituyen una gama estandar de
convertidores con capacidad de control vectorial sin sensores, apropiados para controlar la velocidad de motores
trifasicos. Existen varios modelos que van desde el MICROMASTER Vector compacto de 120 W hasta el MIDIMASTER
Vector de 75 kW.

El control vectorial sin sensores (Sensorless Vector Control) permite al convertidor calcular los cambios necesarios de
intensidad y frecuencia de la corriente de salida para mantener la velocidad deseada del motor en un amplio intervalo de
condiciones de carga.

Para informacion adicional de nuestros productos asi como ejemplos de aplicacion, operaciones con cables
largos etc, porfavor refiéranse al catalogo DA64 o a http://www.con.siemens.co.uk.

Caracteristicas:

* Facilidad de instalacién, programacion y puesta en servicio.

e Capacidad de sobrecarga de un 200% durante 3 segundos seguida de un 150% durante 60 segundos.
e Alto par de arranque y gran precision de regulacion de velocidad del motor mediante control vectorial.

e Filtro EMC integrado opcional en convertidores de entrada monofasica MMV12 - MMV 300, y entrada trifasica
MMV220/3 hasta MMV750/3.

e Limitacion rapida de corriente (FCL) para prevenir paradas incontroladas del sistema.
* Intervalo de temperatura de trabajo entre 0 y 50 °C (0 a 40 °C para el MIDIMASTER Vector).

«  Control de proceso en bucle cerrado mediante el uso del bucle de regulacién proporcional, integral y derivado (PID).
Alimentacion de 15 V, 50 mA para elemento de campo.

e Capacidad de control remoto a través del enlace serie RS485 mediante uso del protocolo USS con posibilidad de
controlar hasta 31 convertidores.

« Ajustes de parametros predeterminados en fabrica y programados previamente para satisfacer los requisitos de la
normativa vigente en Europa y en América del Norte.

e Control de la frecuencia de salida (y, por lo tanto, del régimen del motor) mediante uno de los cinco procedimientos
siguientes:

(1) Consigna de frecuencia mediante el uso del teclado numérico.
(2) Consigna analdgica de alta resolucion (entrada en tension o intensidad).
(3) Potenciémetro externo para controlar el régimen del motor.

(4) 8 Frecuencias fijas mediante entradas binarias.

(5) Potencidémetro motorizado.

(6) Interfaz serie.
e Freno por inyeccién de CC y frenado “COMPOUND” .
*  Chopper de frenado incorporado para resistencias externas en equipos MICROMASTER Vector.
e Tiempos de aceleracién/desaceleracion con redondeo de rampa programable.

¢ Dos salidas relé totalmente programables (13 funciones).
e Salidas analdgicas totalmente programables (1 para el MMV, 2 para el MDV).
« Panel operador externo (OPM2) opcional , o panel para conexion a PROFIBUS DP y para conexion a CANbus.

¢ Doble juego de parametros del motor si se dispone de pantalla OPM2.
. Reconocimiento automatico de motores de 2, 4, 6 6 8 polos mediante software.

*  Ventilador integrado controlado mediante software.

e  Montaje de convertidores uno al lado del otro sin separacién adicional.
e Proteccion opcional IP56 (NEMA 4/12) en convertidores MIDIMASTER Vector.

G85139-H1751-U533D1 © Siemens plc 1998
31/08/99 6



1. PRESENTACION

11

Instalacion - Notas generales

Condiciones de trabajo

Riesgo

Temperatura

Altitud

Impactos

Vibraciones

Radiacion
electromagnética

Contaminacion

atmosférica

Agua

Sobrecalenta-
miento

Notas

Min. de trabajo = 0°C
Max. de trabajo = 50°C (MMV)
Max. de trabajo = 40°C (MDV)

Si el convertidor se ha de instalar a una altitud >
1.000 m, es preciso reducir las caracteristicas
nominales (consulte el catdlogo DA64).

No deje caer el convertidor ni lo someta a impactos
bruscos.

No instale el convertidor en una zona en la que exista
la probabilidad de que esté expuesto a vibraciones
constantes.

No instale el convertidor cerca de fuentes de radiacién
electromagnética.

No instale el convertidor en un area que contenga
contaminantes atmosféricos como, por ejemplo, polvo,
gases corrosivos, etc.

No sitle el convertidor cerca de puntos desde los que
pueda recibir agua. Por ejemplo, no instale el
convertidor debajo de tuberias sometidas a
condensacion.

Asegurese de que los orificios de ventilacion del

convertidor no estan obstruidos.

Asegurese de que hay un flujo adecuado de aire a

través de la cabina, del siguiente modo:

1. Valiéndose de la formula siguiente, calcule el
flujo necesario de aire:
Flujo de aire (m3/h) = (Vatios disipados / AT) x 3,1

2. En caso necesario, instale ventiladores de
refrigeracion en la cabina.

Nota:
Disipacion (vatios) = 3-5% del valor nominal del
invertidor

AT = Incremento admisible de temperatura dentro de
la cabina en °C.

3,1 = Calor especifico del aire al nivel del mar.

Instalacién ideal

Espaifiol

=
™ t
100 mm
2\ ¢
I |l
lH OO0
C 00
= —
T
— 160 mm
= J
= | |
/ | L)
Figura 1.1

Nota: Bajo ningun concepto deben infringirse las normas de seguridad en la instalacion

de convertidores

© Siemens plc 1998
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Espafiol 1. PRESENTACION

1.2 Directrices sobre cableado parareducir al minimo los efectos de IEM

Los convertidores estan disefiados para funcionar en un entorno industrial en el que puede esperarse la
existencia de un alto nivel de interferencia electromagnética (IEM). Normalmente, la ejecucion de unas
préacticas correctas de instalacion garantizaran que el funcionamiento sea seguro y sin averias. Sin embargo,
si surgen problemas, las directrices que se incluyen a continuacién pueden ser de gran utilidad. En particular,
la conexién a tierra del sistema OV en el convertidor, tal como se describe mas adelante, puede resultar
eficaz. Las figuras 20, 21 y 22 muestran como debe instalarse un filtro de supresién de RFI y conectarse al
MICROMASTER Vector.

D Asegurese de que todo el equipo instalado en la cabina esta conectado a tierra correctamente
mediante el uso de un cable corto y de gran seccién conectado a un punto neutro comuin o0 a una
barra 6mnibus. Es muy importante que el convertidor y todo su equipo de control asociado (como, por
ejemplo, un PLC) se conecten al mismo punto neutro o de tierra mediante una conexién corta y de
gran seccioén. Es preferible el uso de elementos conductores planos (por ejemplo, conductores de
malla o escuadras metalicas), dado que tienen una menor impedancia a altas frecuencias.

La linea de tierra de retorno de motores controlados por convertidores deben conectarse
directamente a la conexion de tierra (PE) del convertidor asociado.

2) En el MIDIMASTER Vector, utilice arandelas estriadas al montar el convertidor y asegurese de que se
realiza una conexion eléctrica correcta entre el disipador de calor y el panel, eliminando la pintura en
caso necesario.

) En la medida de lo posible, utilice conductores apantallados para las conexiones de los circuitos de
control. Ejecute las terminaciones de los extremos de los cables con limpieza y asegurese de que los
cables no apantallados tengan la menor longitud posible. Utilice casquillos para paso de cable en la
medida de lo posible.

4) Separe los cables de control de las conexiones de potencia siempre que sea posible, mediante el uso
de conductos independientes, etc. Si los cables de control y de potencia han de cruzarse, disponga
los mismos de modo que se crucen a 90°, en la medida de lo posible.

(5) Asegurese de que los contactores instalados en la cabina dispongan de supresion, ya sea mediante
supresores R-C en el caso de contactores de CA o mediante diodos “volantes” en el caso de
contactores de CC, ajustados a las bobinas. Los supresores de tipo varistor también son eficaces.
Este aspecto es muy importante si los contactores se controlan desde el relé del convertidor.

(6) Utilice cables apantallados o blindados para las conexiones del motor y conecte a tierra ambos
extremos de la pantalla a través de los casquillos para paso de cable.

7 Si el sistema de mando va a funcionar en un entorno sensible al ruido electromagnético, debe
utilizarse el juego de filtros antiparasitarios para reducir la interferencia propagada por conduccion y
por radiacién desde el convertidor. Para que el rendimiento sea 6ptimo, debe disponerse una
conexion conductora excelente entre el filtro y la placa metéalica de montaje.

(8) En las unidades MICROMASTER y MICROMASTER VECTOR FSA (Fig. 20) debe utilizarse una
abrazadera trenzada plana de puesta a tierra para reducir las emisiones al minimo - N° de pieza:
6SE3290-0XX87-8FKO0 (paquetes de 10), o equivalente.

G85139-H1751-U533-D1 © Siemens plc 1998
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1. PRESENTACION Espafiol

CABLE DE

ABLE DE
¢ CONTROL

CONTROL
ENTRADA DE CORRIENTE DE RED

FILTRO “FOOTPRINT"

PLACA METALICA POSTERIOR

Ajuste en su posicion el
motor y las pantallas del
cable de control a la placa
metalica posterior
utilizando las abrazaderas
adecuadas.

Abrazadera trenzada Abrazadera trenzada
de puesta atierra de puesta atierra

Figura 1.2.1: Cableado necesario para minimizar los efectos de las emisiones electromagnéticas -
MICROMASTER Vector FSA

ENTRADA DE CORRIENTE DE
RED

FILTRO “FOOTPRINT”

PLACA METALICA
POSTERIOR

CABLE DE
CONTROL

Ajuste en su posicion el motor y las
pantallas del cable de control ala
placa metélica posterior utilizando
las abrazaderas adecuadas.

Figura 1.2.2: Cableado necesario para minimizar los efectos de las emisiones electromagnéticas -
MICROMASTER Vector FSB

© Siemens plc 1998 G85139-H1751-U533-D1
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Espafiol 1. PRESENTACION

ENTRADA DE CORRIENTE
DE RED

FILTRO
“FOOTPRINT”

PLACA METALICA
POSTERIOR

Ajuste en su posicion el
motor y las pantallas del
cable de control a la placa
metélica posterior utilizando
las abrazaderas adecuadas.

Figura 1.2.3: Cableado necesario para minimizar los efectos de las emisiones electromagnéticas -
MICROMASTER Vector FSC

De ninguna forma deben comprometerse las normas de seguridad cuando se instalen convertidores!

1.3. Instalacién Eléctrica — Notas Generales

1.3.1: Operaciones con redes sin tierra (IT)

El MICROMASTER Vector operara desde redes sin tierra y continuara trabajando si una de las fases de
entrada se cortocircuita a tierra. Si una de las fases de salida se cortocircuita a tierra, el convertidor fallara
indicando F002.

Nota: Los convertidores MIDIMASTER Vector debe operar desde redes sin tierra con la frecuencia de
modulacion puesta a 2 kHz (ver parametro PO76).

1.3.2: Operaciones con elementos de proteccidon de corriente residual (RCD)
Los equipos MICROMASTER y MIDIMASTER Vector trabajaran sin problemas con diferenciales RCD
(también llamados ELCB o RCCB) en las siguientes condiciones:

e Se utilicen diferenciales tipo B.

e La corriente de defecto se defina en 300 mA.

¢ El neutro de la instalacion se ponga a tierra.

e Se utilice un diferencial para cada convertidor.

¢ Los cables de salida sean de un tamafio inferior a 50 m (apantallado) o 100 m (sin apantallar)

1.3.3: Instalacién después de un periodo de almacenamiento.
Es necesario recargar los condensadores del convertidor si el equipo ha estado almacenado durante un
periodo prolongado.

* Periodo de almacenamiento inferior a 1 afo:
No es necesaria ninguna modificacion.

* Entre 16 2 afios:
Aplicar potencia al convertidor una hora antes de dar el comando de arranque (Tiempo de carga 1 hora).

G85139-H1751-U533-D1 © Siemens plc 1998
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1. PRESENTACION Espafiol

« Entre263:

Usar una fuente de alimentacién AC. Aplicar el 25% de la tensién de entrada durante 30 minutos.
Incrementar la tensién al 50 % durante 30 minutos mas. Incrementar tensién hasta el 75% durante 30
minutos mas. Incrementar de tensiéon hasta el 100% durante 30 minutos mas. El convertidor estara listo
para funcionar. (Tiempo de carga 2 horas).

e ‘3 0 mas afios:
Como durante 2 — 3, pero los periodos deben ser de dos horas (Tiempo de carga 8 horas)

1.3.4: Operaciones con cables largos.

El tamafio de los cables al motor varia dependiendo del tipo de cable, el rango de potencia y la tension
nominal — y en algunois casos puede ser de hasta 200 m sin necesidad de bobinas de salida adicionales.
Referirse al catalogo DA64 para detalles adicionales.

En cualquier caso, todos los convertidores trabajaran a maxima carga con cables apantallados de tamafio
hasta 25 m o cable sin pantalla de hasta 50 m.

© Siemens plc 1998 G85139-H1751-U533-D1
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Espafiol 2. INSTALACION — MICROMASTER Vector
2. INSTALACION — MICROMASTER Vector ‘

2.1 Instalacion Mecanica

Al aviso

LOS EQUIPOS DEBEN PONERSE A TIERRA

Para garantizar el trabajo seguro de los equipos deben instalarse y ponerse en marcha
adecuadamente por personal cualificado en cumplimiento con las indicaciones de este manual de
instrucciones.

Tener muy en cuenta de las normas generales y locales respecto a la seguridad en trabajos sobre
instalaciones con tensiones peligrosas (p.e. VDE), asi como todas las normas relevantes respecto al
correcto uso de herramientas y material de proteccion personal..

La alimentacion principal y las bornas del motor pueden contener tensiones peligrosas inclusc
cuando el convertidor se encuentra parado. Utilizar destornilladores aislados para el trabajo sobre
los mismos.

G85139-H1751-U533-D1 © Siemens plc 1998
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2. INSTALACION — MICROMASTER Vector Espariol

Los convertidores MICROMASTER Vector deben fijarse a una superficie vertical apropiada utilizando tornillos
con las correspondientes tuercas y arandelas. Los equipos de tamafio A necesitan dos tornillos o pueden
montarse en un perfil DIN. Los equipos con marco de tamafio B y C necesitan cuatro tornillos.

v
b o

Figura 2.1.1: MICROMASTER Vector - Tamafio A,By C

© Siemens plc 1998 G85139-H1751-U533-D1
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Espafiol 2. INSTALACION — MICROMASTER Vector
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i ! 1 j
\ /,'/ Par de apriete v O0=48mm(B) /
A, O=45mm S (con arandelas instaladas) \. 0 =5,6 mm (C)/x/
\\ i 2,5 Nm. Marco de tamafio Ay B \\ 7
e~ - 3,0 Nm. Marco de tamafio C T~ -’
Marco de tamafio B: Marco de tamafio C:
2 pernos M4 4 pernos M4 4 pernos M5
2 tuercas M4 4 tuercas M4 4 tuercas M5
2 arandelas M4 4 arandelas M4 4 arandelas M5
Marco de tamarfio A Marco de tamafios By C
MMxxx MMxxx/2 MMxxx/3
Modelo CA CA monofasica/ | CA trifasica Tamafios del marco
monofésica | trifasicade 230V | de 380-500V (todas las medidas en mm)
de 230V Sin filtro Sin filtro
Filtro clase A
MMV12 A A -
MMV25 A A -
MMV37 A A A
MMV55 A A A H W D H1 H2 W1 F
MMV75 A A A _
MMV110 B B A A= 147 x 73 x 141 160 175 - 55
MMV150 B B A B= 184 x 149 x172 174 184 138 -
MMV220 C C B* _
MMV300 c c B+ C= 215 x 185 x195 204 232 174 -
MMV400 - C (O
MMV550 - - C*
MMV750 - - C*

* Estas unidades pueden suministrarse con filtros integrados p.e. MMV220/3F.

Figura 2.1.2: Esquema de instalacion mecénica - MICROMASTER Vector
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2. INSTALACION — MICROMASTER Vector Espariol

2.2 Instalacion eléctrica
Lea las directrices sobre cableado que se proporcionan en la seccion 1.2. antes de comenzar la instalacién.

Las conexiones eléctricas en el MICROMASTER se muestran en la Figura 2.2.1.

Pueden conectarse motores sincronos y asincronos a los Terminal 23
convertidores MICROMASTER Vector tanto individualmente como
en paralelo. Terminal 1 Switches
. X X . Terminal 11
Nota: Si se conecta un motor sincrono al convertidor, la intensidad Terminal 12

del motor puede ser de dos veces y media a tres veces mayor que
el valor esperado; consecuentemente, hay que reducir las
caracteristicas nominales del convertidor. Asimismo, no puede
utilizarse el convertidor en modo de control vectorial cuando se
conecta a un motor sincrono.(P077=00 2)

/Terminal 22

Bornes de red

Bornes del motor
--/

Terminales de
frenado(salidas)

L3
L2
—e———11
o N
FUSIBLES CONTACTOR FILTRO (s6lo clase B) MICROMASTER MOTOR

-

O

MONOFASICA

INSTALACION TiPICA

' L3
—e—F———12

FILTRO MOTOR

FUSIBLES CONTACTOR MICROMASTER

]
]
[ ]
—
—1]

L1

TRIFASICA

Figura 2.2.1: Conexiones MICROMASTER Vector - Tamafio A

© Siemens plc 1998 G85139-H1751-U533-D1

1 5 31/08/99



Espafiol 2. INSTALACION — MICROMASTER Vector

A ADVERTENCIA

Asegurese de que la alimentacion esta desconectada antes de realizar o cambiar conexiones en el
equipo.

Asegurese de que el motor estd configurado para la tension de alimentacion correcta. Los equipos
monofasicos y trifasicos de 230 V no deben conectarse a una alimentacion trifasica de 400 V.

Si se conectan maquinas sincronas o si se acoplan varios motores en paralelo, el convertidor debe hacerse
funcionar con caracteristica de control de tensi6n/frecuencia (P077= 0 o 2) y debe desactivarse la
compensacion de deslizamiento (P071 = 0).

Nota: Este equipo protege al motor interno contra sobrecargas, segun lo establecido por la norma UL508C
seccion 42. Consulte PO74. La proteccion contra sobrecarga del motor también puede conseguirse
utilizando un PTC externo.

Este equipo es adecuado para ser utilizado en un circuito capaz de generar no mas de 100.000
amperios simétricos (rms) a una tension maxima de 230/460V* si esta protegido por un fusible
temporizador*.

*Tal y como se explica en detalle en la seccioén 8.

« Tamafo A: Se puede acceder directamente a los bornes de potencia desde el lado inferior del convertidor. Para
acceder a los bornes de control, levante la aleta situada en la tapa frontal del convertidor. (véase la figura 2.2.1)

« Tamafio B: Utilice el extremo de un destornillador pequefio (véase la figura 2.2.2) para liberar la tapa de bornes del
convertidor y dejarla girar hacia abajo de modo que cuelgue del convertidor.

« Tamafio C: Utilice el extremo de un destornillador pequefio (véase la figura 2.2.3) para liberar la placa de casquillos
para paso de cable y la carcasa del ventilador; deje que giren hacia abajo de modo que cuelguen del convertidor.

Conecte los cables a los bornes de potencia y de control de acuerdo con la informacién que se proporciona en esta
seccion. Aseglrese de que los conductores se conectan correctamente y de que la conexion a tierra del equipo es
apropiada.

A PRECAUCION

Los conductores del motor, de alimentacion y de control deben instalarse de modo que permanezcan
separados. No deben estar situados en el mismo conducto/canalizacion de cables.

El equipo de pruebas de aislamiento de alta tension no debe utilizarse en cables conectados al
convertidor.

Utilice cables apantallados en el sistema de control. Utilice inicamente hilo de cobre clase 1 para 60/75 °C. El par de
apriete de los bornes de los cables de los inductores es de 1,1 Nm.

Para manipular los conectores con mordaza de cable WAGO de los bornes de control se necesitara un destornillador de
punta pequefia con un tamafio maximo de 3,5 mm; véase la figura 2.2.3.

Para apretar los tornillos de los bornes de potencia y de control utilice un destornillador con punta en cruz de 4 - 5 mm.
Una vez realizadas todas las conexiones de potencia y de control:

« Tamafio A : Baje la aleta de la tapa frontal del convertidor.

« Tamafio B : Levante y fije la tapa de bornes al convertidor.

« Tamafio C: Levante y fije la placa de casquillos para paso de cable y la carcasa del ventilador al convertidor.

G85139-H1751-U533-D1 © Siemens plc 1998
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2. INSTALACION — MICROMASTER Vector Espariol

2.2.1 Conexiones de potenciay del motor - MICROMASTER Vector - Tamafio A

1. Asegurese de que la fuente de alimentacién suministra la tension correcta y de que esta disefiada para la intensidad
de corriente necesaria (consulte la seccion 8). Aseglrese de que se conectan las protecciones adecuadas, con la
intensidad nominal especificada, entre la alimentacién y el convertidor (consulte la seccion 8).

2. Ajustar la trenza, suministrada con el equipo, entre el conector faston PE y la superficie de montaje. Asegurar que
hay una buena conexion eléctrica entre la superficie de montaje y la trenza de conexién a tierra.

3. Conecte la entrada de alimentacion directamente a los bornes de potencia L/L1 - N/L2 (sistema monofasico) o L/L1,
N/L2, L3 (sistema trifasico), y tierra (PE) tal como se muestra en la figura 3, utilizando un cable de tres conductores
en equipos monofasicos o un cable de cuatro conductores en equipos trifasicos. Los datos correspondientes a la
seccion de los conductores figuran en la seccion 8.

4. Utilice un cable de cuatro conductores para conectar el motor. El cable se conecta a los bornes U, V, W del motor y
la tierra (PE) (véase la figura 2.2.1).

Nota: Para longitudes de cable entre convertidor y motor superores a 25 m. ver seccién 1.3.4.

5. En caso necesario, fije conectores de horquilla a los conductores de la resistencia de frenado y monte los conectores
en los bornes B+/DC+ y B- situados en el lado trasero del convertidor.

Nota: Estas conexiones se han de realizar con el convertidor desmontado de la superficie en la que se va a instalar.
Se debe tener cuidado al tender los conductores para que pasen por los clips moldeados y evitar que queden
atrapados y sufran aplastamiento al montar el equipo y fijarlo a la superficie escogida.

Conecte los conductores de control tal como se muestra en las figuras 2.2.4y 2.2.6.

© Siemens plc 1998 G85139-H1751-U533-D1
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Espafiol 2. INSTALACION — MICROMASTER Vector

2.2.2 Conexiones de potenciay del motor - MICROMASTER Vector - Marco de tamafio B

La disposicion de bornes en el tamafio B es similar al tamafio A (véase la figura 3).
Consulte las figuras 2.2.1y 2.2.2. y proceda del siguiente modo:

1. Inserte la hoja de un pequefio destornillador en la ranura A
de la parte delantera del convertidor y haga presion en la
direccion de la flecha. Al mismo tiempo, presione hacia
abajo la aleta B, en el lateral del panel de acceso.

2. De este modo se abrira el panel de acceso, que se
deslizara hacia abajo pivotando sobre las bisagras
montadas en la parte posterior.

Nota: el panel de acceso puede separarse del convertidor al

alcanzar un angulo de aproximadamente 30° con respecto a

la horizontal. Si se permite que baje més, quedard

conectado al convertidor.

3. Separe el tornillo de puesta a tierra C de la placa del
casquillo.

4. Presione las presillas de ajuste D y E para soltar la
placa metalica del casquillo y, a continuacién, separe
ésta del convertidor.

F: Entrada de cable de control
G: Entrada de cables de alimentacion
H: Salida de cables al motor
J: Entrada del cable de enlace entre la
resistencia de frenado y la CC.
Figura 2.2.2: Conexiones de potencia y motor en el tamafio B
G85139-H1751-U533-D1 © Siemens plc 1998
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5. Asegurar que la fuente de alimentacion suministra la tensién correcta y esta disefiada para la adecuada
intensidad (ver seccién 8). Asegurar que se utilizan los dispositivos de proteccion adecuados con la
intensidad de salida nominal recomendada entre la alimentacion y el convertidor.

6. Para la entrada de alimentacion, utilice un cable de tres conductores en los equipos monofésicos o un
cable de cuatro conductores en los equipos trifasicos. Los datos correspondientes a la seccion de los
conductores figuran en la seccién 8.

7. Utilice un cable de cuatro conductores para conectar el motor.

8. Miday corte con cuidado los conductores correspondientes a las conexiones de potencia, conexiones del
motor y conexiones del reostato de frenado (si se requiere) antes de introducir los cables apantallados a
través de los casquillos para paso de cable situados en la placa metélica dispuesta para este fin y antes
de fijar los casquillos.

9. Mida y corte con cuidado los conductores correspondientes a las conexiones de control (si se requiere).
Introduzca el cable de control a través del casquillo correspondiente y fije éste a la placa metalica de
casquillos para paso de cable.

10. Introduzca con cuidado los conductores de potencia y de control a través de los orificios correspondientes.

11. Fije la placa de casquillos para paso de cable al lado inferior del convertidor. Encaje y apriete el tornillo de
puesta a tierra

12. Conecte los conductores de entrada de alimentacion a los bornes de potencia L/L1 - N/L2 (sistema
monofasico) o L/L1, N/L2, L3 (sistema trifasico), y tierra (PE) (véase la figura 2.2.1) y apriete los tornillos.

13. Conecte los conductores del motor a los bornes U, V, W del motor y tierra (PE) (véase la figura 2.2.1) y
apriete los tornillos.
Nota: Para oeraciones con cables superiores a 25 m ver seccién 1.3.4

14. En caso necesario, fije conectores de horquilla a los conductores del reostato de frenado y monte los
conectores en los bornes B+/DC+ y B- situados en el lado inferior del convertidor.

15. Conecte los conductores de control tal como se muestra en las figuras, secciones 2.2.4y 2.2.6.

© Siemens plc 1998 G85139-H1751-U533-D1
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Espafiol 2. INSTALACION — MICROMASTER Vector

2.2.3 Conexiones de potenciay del motor - MICROMASTER Vector - Tamafio C

A Aleta de apertura del alojamiento del ventilador

By C: Pestafias para dejar libres la placa de casquillos para paso de cable
D: Entrada de cables de control

E: Entrada de cable de red

F Entrada de cable del motor

G Entrada del cable de enlace entre el re6stato de frenado y la CC.

H:  Conector del ventilador
J:  Aleta de extraccion del alojamiento del
ventilador

Para extraer el alojamiento del ventilador y el
ventilador, desconecte el conector ‘H’ del ventilador,
libere la aleta ‘J’ en la direccion indicada, y extraiga
el alojamiento del ventilador en la misma direccion.

Figura 2.2.3: Esquema de acceso de conexiones de potencia - Marco de tamafio C
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2. INSTALACION — MICROMASTER Vector Espariol

La disposicion de bornes en el tamafio C es similar al tamafio A.
Consulte las figuras 2.2.1y 2.2.3 y proceda del siguiente modo:

1. Mientras sujeta la carcasa del ventilador con una mano, introduzca el extremo de un destornillador en la ranura A
situada en el lado inferior del convertidor y haga presion hacia arriba para dejar libre la pestafia de fijacion. Haga
descender la carcasa del ventilador dejando que gire hacia la derecha alrededor de las bisagras montadas en el
lateral.

2. Presione los clips By C en la direccién de las flechas para dejar libre la placa de casquillos para paso de cable. Gire
la placa hacia el lado izquierdo alrededor de las bisagras montadas en el lateral.

3. Asegurese de que la fuente de alimentacién suministra la tensién correcta y de que esta disefiada para la intensidad
de corriente necesaria (consulte la seccion 8). Aseglrese de que se conectan los interruptores automaticos
apropiados, con la intensidad nominal especificada, entre la alimentacion y el convertidor (consulte la seccion 8).

4. Para la entrada de alimentacién, utilice un cable de tres conductores en los equipos monofasicos o un cable de
cuatro conductores en los equipos trifasicos. Los datos correspondientes a la seccidn de los conductores figuran en
la seccién 8.

5. Utilice un cable de cuatro conductores para conectar el motor.

6. Mida y corte con cuidado los conductores correspondientes a las conexiones de potencia, conexiones del motor y
conexiones del reostato de frenado (si se requiere) antes de introducir los cables apantallados a través de los
casquillos para paso de cable situados en la placa metalica dispuesta para este fin y antes de fijar los casquillos.

7. Mida y corte con cuidado los conductores correspondientes a las conexiones de control (si se requiere). Introduzca el
cable de control a través del casquillo correspondiente y fije éste a la placa metélica de casquillos para paso de
cable.

8. Conecte los conductores de entrada de alimentacién a los bornes de potencia L/L1 - N/L2 (sistema monofasico) o
L/L1, N/L2, L3 (sistema trifasico), y tierra (PE) (véase la figura 2.2.1) y apriete los tornillos.

9. Conecte los conductores del motor a los bornes U, V, W del motor y tierra (PE) (véase la figura 2.2.1) y apriete los
tornillos.

Nota: Para trabajar con cables de longitud superior a 25 consultar seccién 1.3.4
10.En caso necesario, fije conectores de horquilla a los conductores del reostato de frenado y monte los conectores en
los bornes B+/DC+ y B- situados en el lado inferior del convertidor.

11.Conecte los conductores de control tal como se muestra en las figuras 6 y 8, secciones 2.2.4y 2.2.6.
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Espafiol 2. INSTALACION — MICROMASTER Vector

2.2.4 Conexiones de control

Introduzca un destornillador de punta
pequefia (max. 3,5 mm) tal como se muestra,
introduciendo al mismo tiempo el cable de
control desde abajo Retire el destornillador
para asegurar el cable.

Reles de salida
méax. 2.0A/110V AC
0.8 A/230V AC (sobretension cat.2) o

2A/30VDC
(régimen resistivo)
A
P10+ OV  AIN+ AIN- DINI DIN2 DIN3 DIN4 P15+ PIDIN+ PIDIN- AOUT+ AOUT- PTC PTC DIN5 DING ,_Jﬁ |¥|
1 2 3 4 5 6 7 8 9 |10 | 11 12 | 13| 14 | 15| 16 | 17 | 18 | 19 | 20 |21 | 22

| | | | | | RLIA RL1B RLIC RL2B RL2C

T h ] ] (NC) (NO) (COM) (NO) (COM)
{ N

Salida analégica

Entrada analégica 2 /
e e — 00 10V 0/(45-0%(;”1)/* \—\/
\ | 0 Entradas digitales
Fuente de Entradas digitales 0020 mA (7.5-33V, méx.5 mA)
( mai'/me”}ac'l%“ " (7.5- 33V, méx. 5 mA)
+10V, max. 10 m "
Entrada analdgica 1 Fuente de E::?ﬂigzsmfglron
-10Va+10v alimentacion para —
020 10V transductor de Nota: Para proteccion térmica del
(impedancia de entrada retroalimentacion motor PTC, P07 = 1
70kQ) PID
0 (+15 V, méx. 50 mA) T T T e N
0/4 0 20 mA : i
(resistencia = 300Q) ; slooooo)l :
i O N[°?°% /6 O ;
23 | 24| 25 | 26 : i :
: OV | P+ | PEcarcasa i
. I
; N- 5V (max.250mA) |
i 5
PE N- P+ p5v+ ! i
I
RS485 ; Panel frontal ;
(para protocol USS) Terminales de control ! RS485 D-tipo i
. I
; !

Figura 2.2.4: Conexiones de control - MICROMASTER Vector

Nota:  No utilice las conexiones internas de RS485 (bornes 24 y 25) si tiene la intencidn de utilizar la conexion externa
de RS485 en el panel frontal (por ejemplo, para conectar una pantalla de texto nitido (OPM2)).

Los interruptores DIP realizan la seleccion entre entradas analdgicas de tension (V) y de intensidad de corriente (1) y,
asimismo, realizan la seleccion entre una sefal de retroalimentacion PID de tension o de intensidad de corriente (véase
la figura 4.1.2: Interruptores selectores DIP). Sélo se puede tener acceso a estos interruptores cuando la aleta de la tapa
frontal esta levantada (véase la figura 2.2.1).
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2. INSTALACION — MICROMASTER Vector Espariol

2.2.5 Proteccion contra sobrecargas del motor

Al funcionar por debajo de su velocidad nominal, se reduce el efecto de refrigeracion de los ventiladores acoplados al eje
del motor. Por consiguiente, la mayoria de los motores precisan una reducciéon de potencia para el funcionamiento
continuo a bajas frecuencias. Para garantizar una proteccion de los motores contra el sobrecalentamiento en estas
condiciones, se recomienda que el motor esté provisto de un sensor de temperatura PTC y que se conecte a los bornes
de control del convertidor tal como se muestra en la figura 2.2.5.

Nota: Para activar la funcion de disparo, realice el ajuste del parametro P087=1

MOTOR Bornes_control del
PTC convertidor

15

Figura 2.2.5: Conexion PTC para proteccion contra sobrecargas del motor
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Espafiol 2. INSTALACION — MICROMASTER Vector
2.2.6 Diagrama de bloques MICROMASTER Vector

PE
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1-3AC230V
3 AC 380-500V U 5|
O O
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Figura 2.2.6. Diagrama de conjunto - MICROMASTER Vector
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3. INSTALACION - MIDIMASTER Vector Espafiol

3. INSTALACION - MIDIMASTER Vector ‘

3.1 Instalacion Mecanica

/\ | ADVERTENCIA

ESTE EQUIPO DEBE CONECTARSE A TIERRA.

Este equipo no debe recibir alimentacion con la tapa retirada.
Para garantizar el funcionamiento seguro del equipo, debe instalarse y ponerse en servicio correctamente por
personal cualificado en cumplimiento con las advertencias incluidas en estas instrucciones de funcionamiento.

En particular, debe observarse la normativa general y local sobre instalacion y seguridad en lo que concierne a
trabajos realizados en instalaciones con tensiones peligrosas (por ejemplo, VDE), asi como la reglamentacion
pertinente relativa al uso correcto de herramientas y equipos de proteccion personal.

Monte el convertidor verticalmente en una superficie plana incombustible. Asegurese de que el espacio libre
para las entradas y salidas de refrigeracion en el lado superior e inferior del convertidor es de al menos 10C
mm.

La seccién 1.1 describe los requisitos de condiciones ambientales

El MIDIMASTER Vector debe fijarse a un muro de carga apropiado utilizando tornillos M8 con las correspondientes
tuercas y arandelas. Los equipos con marco de tamafio 4, 5y 6 necesitan cuatro tornillos. Los equipos de tamafio 7
deben levantarse utilizando los dos orificios de izado y deben fijarse mediante seis tornillos.

T —

L

Figura 3.1.1: MIDIMASTER Vector - Marco de tamafios 4,5, 6 and 7
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3. INSTALACION - MIDIMASTER Vector

Espariol
« W1 N
{B {B A
H1 H
Profund. D
/ *
/ \
{ [ J !
|
e \ p=85mm /
& { e ‘\"v TN -
‘4 ‘"*d/
< W 14
| | 4 pernos M8
4 tuercas M8
4 arandelas M8
Tamafos 4, 5 and 6
¢ W1 N
=0 RS 4 4
H1 H
Profund. D
/ *
/ \
i [ J !
|
7% pg=85mm
./ ‘\ I,/
o o ol W Sl
g
v 6 pernos M8
6 tuercas M8
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Figure 3.1.2: Esquema de instalacion mecanica - MIDIMASTER Vector
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3. INSTALACION - MIDIMASTER Vector

Espafiol

Modelo 3AC208- | 3AC380- | 3ACH25- Tamafios del marco (mm) Notas:
240V 500V 575V
Tamafio
MDV220/4 - - 4
MDV400/4 - - 4 1P21 /NEMA 1 Nota:
MDV550/2 4 i ) W H D W1 H1 la di i6
MDV550/4 ) ) 4 inacllj;qeelnasé)czjr:ar?a de
- 4 =

MDV750/2 4 275 x 450 x 210 235 430 acceso del panel
MDV750/3 4 - 5= 275 x 550x 210 235 530 delantero.
MDV750/4 - 4 6= 275 x 650 x 285 235 630
MDV1100/2 5 - -
MDV1100/3 _ 4 _ 7= 420 x 850 x 310 374 830 Si se va a montar
MDV1100/4 - 4 una pa?th“a(glimz)

exto nitido ,
MDV1500/2 6 - - IP20/NEMA 1 con filtro de CEM el valor de D se ha
MDV1500/3 . 5 i clase A integrado. de incrementar en
wovisos | s | . | - WooH o DowioHL0mm

i B Las versiones
MDV1850/4 - 5 5= 275 x 800x 210 235 780 MIDIMASTER Vector
MDV2200/2 6 - - 6= 275 x 920 x 285 235 900 | S€Presentan solo
MDV2200/3 - 6 - en modelos de
MDV3000/2 7 ) ) alimentacion de red.
MDV3000/3 - 6 - IP56 / NEMA 4/12
MDV3000/4 - 6
MDV3700/2 7 - - W H D W1l H1
MDV3700/3 - 6 - 4= 360x 675 x351 313 649
MDV3700/4 - 6
5=

MDV4500/2 7 i i 360 x 775 x 445 313 749
MDV4500/3 _ 7 _ 6= 360 x 875 x505 313 849
MDV5500/3 - 7 - 7= 500 x 1150x595 451 1122
MDV7500/3 - 7 -

Figura 3.1.2 (continuacion)
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Espafiol 3. INSTALACION - MIDIMASTER Vector
3.2 Instalacion eléctrica

Lea las directrices sobre cableado que se proporcionan en la seccién 1.2 antes de comenzar la instalacion.
La figura 3.2.1 muestra las conexiones eléctricas en el MIDIMASTER Vector

© pee— Equipos FS6
© pe+a|
~ Equipos FS7\
L1 L2 L3 U Vv W
|oloo|oolo] - il
L
DC-DC+ A
v
Equipos FS6 =
121 27
191 26
2F
4
g -
\ 2] 71
| __——»{uo0ome]
Interruptores DIP———] 123456 \ N
Nota: El interruptor 6 no \ “\Bornes control
se utiliza " |
‘elolelele|e|e|e|e|o|eleleleleféjelelelo «
12345678 910111213141516\17181920
o|ojo Equipos FS4/5 |¢|© 0101000
@\2|2 Q\|@ Q\o|o|2|@
L11213 PE_PE DC-DC+U V W T~
Bornes de potencia
y del motor
Figura 3.2.1.: Conexiones MIDIMASTER VEctor
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3. INSTALACION - MIDIMASTER Vector

Para acceder a los bornes de potencia y de control:

e Ttamafio 4, 5 : Retire los cuatro tornillos M4 de la tapa frontal y retire esta tapa del convertidor.

« Tamafio 6: Retire los seis tornillos M4 de la tapa frontal y retire esta tapa del convertidor.

e Tamafio 7: Retire los cuatro tornillos M4 de la tapa frontal inferior y retire esta tapa del convertidor.

Espafiol

ADVERTENCIA

Asegurese de que el motor esta configurado para la tensién de alimentacion correcta.

Asegurese de que la alimentacion esté desconectada antes de realizar o cambiar conexiones.

Si se conectan maguinas sincronas o si se acoplan varios motores en paralelo, el convertidor debe hacerse
funcionar con caracteristica de control tensién/frecuencia (P077= 0 o 2) y debe desactivarse la compensacion
de deslizamiento (PO71 = 0).

A

PRECAUCION

Los conductores del motor, de alimentacién y de control deben instalarse de modo que permanezcan
separados. No deben estar situados en el mismo conducto/canalizacion de cables.

El equipo de pruebas de aislamiento de alta tensién no debe utilizarse en cables conectados al
convertidor.

Utilice cables apantallados en el sistema de control. Utilice inicamente hilo de cobre clase 1 para 60/75 °C.

Introduzca los cables a través de los casquillos apropiados situados en la base del convertidor. Fije los casquillos para
paso de cable al convertidor y conecte los conductores a los bornes de potencia, del motor y de control de acuerdo con

la informacion que se proporciona en las secciones 3.2.1y 3.2.2. Aseglrese de que los conductores se conectan
correctamente y de que la conexion a tierra del equipo es apropiada.

Marco de tamafio 4 y 5: Apriete los tornillos de los bornes de potencia y del motor a 1,1 Nm.

Marco de tamafio 6: Apriete los tornillos Allen de los bornes de potencia y del motor a 3,0 Nm.

Marco de tamafio 7: Apriete las tuercas M12 de los bornes de potencia y del motor a 30 Nm.

Fije la tapa frontal al convertidor una vez realizadas todas las conexiones.

3.2.1 Conexiones para la alimentacion del convertidor y del motor

1. Asegurese de que la fuente de alimentacién suministra la tensidn correcta y la intensidad de corriente necesaria
(consulte la seccion 8). AsegUrese de que se conectan las protecciones adecuadas, con la intensidad nominal
especificada, entre la alimentacion y el convertidor (consulte la seccion 8).

2. Conecte la entrada de alimentacién a los bornes de potencia L1, L2, L3 (sistema trifasico) y tierra (PE) (véase la
figura 3.2.1) utilizando un cable de cuatro conductores y arandelas que se ajusten a la seccién del cable. Los datos
correspondientes a la seccidn de los conductores figuran en la seccién 8.

3. Utilice un cable de cuatro conductores y las arandelas apropiadas para conectar los conductores del motor a los
terminales U, V, W del motor y tierra (PE) (véase la figura 3.2.1).

Nota: Para operaciones con longitudes de cable superiores a 25 m ver seccion 1.3.4

4. En caso necesario, conecte los conductores de la unidad de frenado a los bornes DC-y DC+.

5. Apriete todos los bornes de potencia y del motor.

Pueden conectarse motores asincronos y sincronos a los convertidores MIDIMASTER Vector tanto individualmente
como en paralelo.

Nota:  Si se conecta un motor sincrono al convertidor, la intensidad de corriente del motor puede ser de dos veces y
media a tres veces mayor que el valor esperado; consecuentemente, hay que reducir las caracteristicas
nominales del convertidor.

© Siemens plc 1998
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Espafiol 3. INSTALACION - MIDIMASTER Vector

3.2.2 Conexiones de control

Las conexiones de control al MIDIMASTER Vector se realizan por medio de dos bloques de bornes situados del modo
que se muestra en la figura 3.2.1.. Los bloques de bornes tienen un disefio de dos piezas. La pieza que contiene los
bornes de tornillo puede retirarse de su alojamiento antes de que se conecten los cables. Una vez realizadas todas las
conexiones a los bornes (véanse las figuras 3.2.1 y 3.2.4) y aseguradas, hay que volver a fijar firmemente el bloque de
bornes en su alojamiento.

P10+ 0OV  AIN+ AIN- DIN1 DIN2 DIN3 DIN4 P15+ PIDIN+ PIDIN- ALIOUT+ AOUT- PTC PTC DINS DING _JH
|

N
()
w
N
(3]
o
~
©
©

10 | 11 | 12| 13| 14| 15| 16| 17| 18| 19| 20

| | ‘ ‘ ‘ ‘ RL1A  RL1B RL1C
/ v (NC) (NO) (COM)

- —
Entrada analdgica 2 Entrada analdgica 1

\ /_/ ( 0710Vo 0/4-20 mA \—\/—/

N\

00720 mA (50022 Entradas digitiaes
Fu1%n\t/e ali[neritéici()An Entradas digitales (7.5-33V, mz’?x. 5mA)
(+10V, max. 10 mA) (7.5-33V, max. 5 mA)
- Transd d Entrada de proteccion
Entrada analogica 1 ransductor de térmica del motor
10VA+10V retroalimentacion
020710V PID Nota: Para ion térmi
. : proteccion térmica del
(impedancia de entrada 70 k<) (+15V, max. 50 mA) motor PTC, P087 = 1

00/4 7 20mA)
(resistencia = 300Q)

Reles salida(RL1 y RL2)

méax. 0.8 A/230V AC (sobretension cat.2)
20A/30VDC
(régimen resistivo)
, A20UT+
5{(o0oo0o00)l
21|22 |23 | 24| 25| 26 | 27 O ‘aJooloo s O
RL2B  RL2C |
(NO)  (com) ov | P+ | 'PE(case)
N- 5V(max. 250mA)
Psv+  N- P+ PE Entrada analdgica 2
RS485 0/4 - 20 mA Panel Frontal
5000) RS485 Ti D
(para protocolo USS) ( Ipo-
usa con borne 13

Terminales de control

Figura 3.2.2: Conexiones de control - MIDIMASTER Vector

Nota:  No utilice las conexiones internas de RS485 (bornes 24 y 25) si tiene la intencién de utilizar la conexion externa
de RS485 en el panel frontal (por ejemplo, para conectar una pantalla de texto nitido (OPM2).

Los interruptores DIP realizan la seleccion entre entradas analdgicas de tension (V) y de intensidad de corriente (I).
Asimismo, realizan la seleccién entre una sefial de retroalimentacion PID de tensiéon o de intensidad de corriente (véase
la figura 4.1.2: Interruptores selectores DIP). Sélo se puede tener acceso a estos interruptores cuando:

« en el marco de tamafio 4, 5 y 6: la tapa frontal esta retirada (consulte la figura 3.2.1).

* en el marco de tamafio 7: la tapa frontal inferior esté retirada (consulte la figura 3.2.1).

3.2.3 Proteccion contra sobrecargas del motor

Al funcionar por debajo de su velocidad nominal, se reduce el efecto de refrigeracion del ventilador acoplado al eje del
motor. Por consiguiente, la mayoria de los motores precisan una reduccion de potencia para el funcionamiento continuo
a bajas frecuencias. Para proteger el motor por PTC ver seccion 2.2.5.
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3. INSTALACION - MIDIMASTER Vector Espafiol

3.2.4 Diagrama de bloques

PE
3 AC 208 - 230 V
3 AC 380 - 500 V S|
3AC525-575V
24.7kQ PE B
O +10V
1
V: 0-10V 2 N
2.0V C AINL* BE85]
U‘J ANL- S AD )
- 0-20mA o 4 J 11 -
4-20mA
(:) 24V =
. oL o o RS485
DIN2 2 N
DIN3 B H > v
_ DIN4 7
8
“““““““ o——+15V
9
AINZIPID+ - Or—
AD
AIN2/PID- O » CPU T_I '—T
11
ALOUT+ & | )
12 DA
AOUT- o | — -

DIP Switches

1 2 3 4 5 6

Nota: El interruptor 6
no se utiliza

|
\
\::‘

RL1 o—

AW\
W

RL2 21

AN
AR AN A AR Y

O—— +5V
23

A\ o
] N~ 24 | Rsuss
P+ ’ 25

A20UT+ O55—

AOUT- O53—

PE u,Vv,Ww

Figura 14: Diagrama de conjunto - MIDIMASTER Vector
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Espaiol 4. MANDOS Y FUNCIONAMIENTO BASICO

4. MANDO Y FUNCIONAMIENTO BASICO ‘

4.1 Mando

/\ | PRECAUCION

La consigna de frecuencia digital se ha ajustado a 5,00 Hz en fabrica. Esto significa que no es
necesario introducir una consigna de frecuencia mediante el boton A o el parametro P005 para
comprobar que el motor gira tras la ejecucion de un comando de MARCHA.

Todos los ajustes deben ser introducidos Unicamente por personal cualificado, prestando especial
atencion a las advertencias y precauciones de seguridad.

Los ajustes de parametros requeridos pueden introducirse utilizando los tres botones de configuracion de parametros (P,
Ay [) situados en el panel frontal del convertidor. Los valores y nimeros correspondientes a parametros se indican en la
pantalla de LED de cuatro digitos.

Pantalla de LED

Botén de

MARCHA Botdn de sentido
IMPULSOS DIRECTO / INVERSO
Botén de ARRIBA / AUMENTO
MARCHA i

309 B de frecuencia
Botén de R
PARADA ABAJO/ REDUC?CION
E E de frecuencia

Interfaz

RS485

WW//WW//
% 000000000 Boton de con-
Tapa A figuracion de

parametros

desmontable

Si se pulsa este boton estando el convertidor parado, arrancara y funcionara a la frecuencia para marcha por impulsos
Jog predeterminada. El convertidor se parara al soltar el botén. Si se pulsa este boton estando el convertidor funcionando, no
tendra efecto. Desactivado si P123 = 0.

Pulse este botdn para arrancar el convertidor. Desactivado si P121 = 0.

Pulse este botdn para parar el convertidor. Pulse una vez para activar un OFF1 (véase la seccion 5.4). Pulse dos veces
(o mantenga pulsado) para activar un OFF2 (véase la seccion 5.4) con el objeto de interrumpir inmediatamente la tension
desde el motor, permitiendo que éste se pare sin decelerarse.

Muestra la frecuencia (predeterminada), los valores o nimeros correspondientes a parametros (cuando se pulsa P) o los
Pantalla de LED | cddigos de averia.

Pulse este botdn para cambiar el sentido de giro del motor. El sentido INVERSO se indica mediante un signo menos
Fa™ (valores <100) o mediante un punto decimal intermitente (valores > 100). Desactivado si P122 = 0

Pulse este boton para el AUMENTO de frecuencia. Se utiliza para cambiar valores o nimeros correspondientes a
A pardmetros a un ajuste superior durante el procedimiento de configuracién de parametros. Desactivado si P124 = 0.

Pulse este boton para la REDUCCION de frecuencia. Se utiliza para cambiar valores o niimeros correspondientes a
v pardmetros a un ajuste inferior durante el procedimiento de configuracion de pardmetros. Desactivado si P124 = 0.

Pulse este boton para tener acceso a los parametros. Desactivado si P051 - P055 ¢ P356 = 14 cuando se utilizan
P entradas digitales. Presionar y mantener para acceder a una resolucion de parametros mayor. Ver seccion 6.

Figura 4.1.1: Panel frontal
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4. MANDOS Y FUNCIONAMIENTO BASICO Espafiol

4.1.2 Interruptores DIP

Los cinco interruptores DIP se han de ajustar de acuerdo con P023 o P323 segun vaya a ser el funcionamiento del
convertidor. La figura 4.1.2 que sigue a continuacion, muestra los ajustes de los interruptores para los diferentes modos
de funcionamiento.

Configuracion de entrada Configuracién de entrada analdgica 2
analdgica 1 : (entrada PID)
ON .
I I I I l I El interruptor 6 no
OFF se utiliza
1 2 3:456

OVto10V

0Vto10V : o
or '
III 2Vto10V II 2Vito 10V
: 0to 20 mA
III 10Vto+10V ' or
: 41020 MA
III 0t0 20 mA : ‘s
or '

41020 mA
1 2 3

Nota:

I = Posicién ON

Figura 4.1.2. Interruptores DIP
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Espaiol 4. MANDOS Y FUNCIONAMIENTO BASICO

4.2 Funcionamiento béasico

Consulte la seccidn 6 si desea una descripcién completa de cada parametro.

4.2.1 Generalidades

(1) El convertidor no posee un interruptor principal de alimentacion y, por lo tanto, esta bajo tensién cuando se conecta
a la red. La salida de potencia permanece desactivada hasta que se pulsa el boton de MARCHA o hasta que se
produce la presencia de una sefial digital de ON en el borne 5 (giro horario) o en el borne 6 (giro antihorario) -
consulte los parametros P051 - PO55 y P356.

(2) Si se selecciona la opcién de visualizacion de la frecuencia de salida (PO01 = 0), la consigna correspondiente se
visualizara cada 1,5 segundos aproximadamente cuando el convertidor esta parado.

(3) El convertidor se programa en fabrica para aplicaciones con motores normalizados estandar Siemens. Si se utilizan
otros motores, es necesario introducir las especificaciones indicadas en la placa de caracteristicas del motor en los
parametros P080 a P085 (consulte la figura 4.2.1). Obsérvese que el acceso a estos pardmetros no es posible
salvo que P009 se haya ajustado a 002 6 003.

.................

30 Mot 1LA5053-2AA20
:EACBgﬁ Nr. E D510 3053 12 022
IP54 Rot. KL 16 I.CLF
50|Hz [ 220] 380 vArY 60 Hz 440V Y
@ 0,34 A @
0,14 kW
P080 cos¢ 0,81
. 3310 /min
" | VDE 0530 SF.-115
. |

Figura 4.2.1.: Ejemplo tipico de placa de caracteristicas de un motor

Nota:  Asegulrese de que el convertidor se configura correctamente de acuerdo con el motor; a saber, en el
ejemplo anterior, la conexién en triangulo de los bornes corresponde a 220 V.

4.2.2 Pruebas iniciales

1. Compruebe si todos los cables se han conectado correctamente (seccion 2/3) y si se han cumplido todas las
precauciones de seguridad relativas al producto y al emplazamiento/planta en cuestion.

2. Aplique la alimentacién de la red al convertidor.

3. Asegurese de que el arranque del motor puede realizarse de forma segura. Pulse el botén de MARCHA del convertidor. La
visualizacién pasara a ser 5,0 y el eje del motor comenzara a girar. El tiempo de aceleracion del convertidor a 5 Hz sera de
un segundo.

4. Compruebe que el motor gira en la direccion correcta. Pulse el boton de sentido DIRECTO / INVERSO en caso
necesario.

5. Pulse el botén de PARADA. La visualizacién pasara a ser 0,0 y el motor comenzara a desacelerarse hasta pararse
totalmente en un segundo.

G85139-H1751-U533-D1 © Siemens plc 1998
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4. MANDOS Y FUNCIONAMIENTO BASICO Espafiol

4.2.3 Funcionamiento basico - Guia de 10 pasos

A continuacion se describe el procedimiento basico de configuracion del convertidor para su utilizacién. Este
procedimiento utiliza una consigna de frecuencia digital y s6lo es necesario cambiar los ajustes predeterminados del
minimo ndmero de parametros. Se supone que se conecta al convertidor un motor estandar Siemens (consulte la
seccion 4.2.1 si se va a utilizar un tipo diferente de motor).

Paso /Accidn Boton Visualizacion
1. Aplique la alimentacion de la red al convertidor. 11
La visualizacion alternara entre la frecuencia real (0,0 Hz) y la consigna de _LI_!

frecuencia deseada (ajuste predeterminado 5,0 Hz).

2. Pulse el boton de configuracion de parametros. 111111

3. Pulse el botén A hasta que aparezca el parametro P005.

4. Pulse P para visualizar la consigna de frecuencia actual (5 Hz es el
ajuste predeterminado en fabrica).

5. Pulse el botén A para ajustar la consigna de frecuencia deseada
(por ejemplo, 35 Hz).

6. Pulse P para almacenar en memoria el ajuste.

7. Pulse el botén O para volver a POQO.

8. Pulse P para salir del procedimiento de configuracién de parametros.

La visualizacién alternara entre la frecuencia actual y la consigna de frecuencia
deseada.

U 4 v p ©W D ©
R
e

9. Arranque el convertidor pulsando el boton de MARCHA. S
El eje del motor comenzard a girar y la pantalla ird indicando los valores de . Fri
aceleracion del convertidor hasta la consigna de frecuencia de 35 Hz. I
Nota
La consigna de frecuencia se alcanzara al cabo de 7 segundos
(35 Hz/50 Hz x 10 s *).
En caso necesario, el régimen del motor (es decir, la frecuencia) puede
modificarse directamente utilizando los botones A [. (Ajuste P0O11 a 001 para que el
el nuevo ajuste de la frecuencia pueda conservarse en la memoria durante los L
periodos de tiempo que el convertidor no esté funcionando.)

10. Desconecte el convertidor pulsando el botén de PARADA.
El motor se desacelerara y procedera a pararse de forma controlada -
Nota

La parada total se conseguira después de 7 segundos (rampa de desaceleracion
por defecto, definida en el parametro PO03 como 10 s desde 50Hz (valor por L
defecto P013).
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Espaifiol 5. PARAMETROS DEL SISTEMA

5. MODOS DE FUNCIONAMIENTO

5.1 Control digital

Para obtener una configuracién basica de arranque utilizando control digital, proceda del siguiente modo:

1. Conecte el borne de control 5 al borne 9 mediante un simple proceso de conexidon/desconexion. De este modo, el
convertidor queda configurado para que el eje del motor gire en sentido horario (ajuste predeterminado).

2. Fije todas las tapas al equipo y, a continuacion, aplique la alimentacién de la red al convertidor. Ajuste el parametro
P009 a 002 6 003 para que puedan ajustarse todos los parametros.

3. Compruebe que el parametro PO06 esta ajustado a 000 para especificar consigna digital.

4. Ajuste el parametro PO07 a 000 para especificar entrada digital (es decir, DIN1 (borne 5) en este caso) y desactivar
los mandos del panel frontal.

5. Ajuste el parametro P0O05 a la consigna de frecuencia deseada.

6. Ajustar los parametros P080 a P085 de acuerdo con los datos de la placa del motor (ver figura 4.2.1).

7. Sitte el interruptor externo de conexién/desconexion en la posicion ON. El convertidor accionard el motor a la
frecuencia ajustada mediante P005.

5.2 Control analdgico

Para obtener una configuracion basica de arranque utilizando control analdgico en tensién de la velocidad de giro del

motor, proceda del siguiente modo:

(1) Conecte el borne de control 9 al borne 5 mediante un simple contacto de conexiéon/desconexion. De este modo, el
motor queda configurado para girar en sentido horario (ajuste predeterminado).

(2) Conecte un potenciémetro de 4,7 kQ a los bornes de control tal como se muestra en la figura 2.2.4 6 2.2.6 (MMV)
(Figura 3.2.2 y 3.2.4 (MDV) o conecte la patilla 2 (0 V) a la patilla 4 y una sefial de 0 - 10 V entre la patilla 2 (0 V) y
la patilla 3 (AIN+).

(3) Ajuste los interruptores selectores DIP 1, 2 y 3 de configuracion de entrada analdgica 1 para entrada de tensién (V)
(véase la figura 3.2.2-3.2.4, seccion 4.1.2)

(4) Fije todas las tapas al equipo y, a continuacion, aplique la alimentacién de la red al convertidor. Ajuste el parametro
P009 a 002 o 003 para que puedan ajustarse todos los parametros.

(5) Ajuste el parametro PO06 a 001 para especificar consigna analégica.

(6) Ajuste el parametro PO07 a 000 para especificar entrada digital (es decir, DIN1 (borne 5) en este caso) y desactivar
los mandos del panel frontal.

(7) Ajuste los parametros P021 y P022 para especificar los ajustes de la frecuencia maxima y minima de salida.

Ajuste los parametros P080 a P085 de acuerdo con la placa de caracteristicas del motor. (véase la figura 4.2.1).

(9) Sitte el interruptor externo de conexién/desconexion en la posicion ON. Gire el potenciémetro (o ajuste la tensién de

control analégico) hasta que se visualice en el convertidor la frecuencia deseada.

5.3 MODOS DE FUNCIONAMIENTO

Los convertidores MICROMASTER y MIDIMASTER Vector tienen 4 formas diferentes de trabajo las caules controlan la
relacion entre la tension suministrada por el convertidor y la velocidad de giro del mismo. El modo de control se
selecciona en el P077.

*  Operaciones con curva tensién/frecuencia lineal.
*  Control de la Intensidad de flujo (FCC) el cual asegura el mantenimiento del flujo en el motor constante.
* Relacién tensién/frecuencia cuadratica adecuada para bombas y ventiladores.

* Regulacién Vectorial sin Sensores. El convertidor calcula los cambios necesarios en la tension de salida para
mantener constante la velocidad deseada en el motor.
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5. PARAMETROS DEL SISTEMA Espafiol

5.3.1 Tension frecuencia lineal (V/f) (PO77 =00 2)

Se utiliza este modo de funcionamiento para el control de motores sincronos o motores conectados en paralelo. (Si se
instalan dos o mas motores a la salida de un solo convertidor deben instaladas protecciones térmicas de sobrecarga
individuales para cada uno de ellos).

En muchos casos, cuando se ajustan los parametros de fabrica, el ajuste de la resistencia del estator en el P089
corresponde al valor normalizado para la potencia del motor definida en el P085. Si la resistencia del motor difiere del
valor ajustado por defecto, sera necesario una calibracion de la misma ajustando el P088 = 1. La sobrecorriente continua
(P078) y la sobrecorriente en el arranue dependen del valor de la resistencia del estator- demasiado alto puede causar
fallos por sobrecarga y calentamiento excesivo del motor.

5.3.2. Control de laintensidad de flujo (FCC) (P077 = 1)

El control de la intensidad de flujo actia monitorizando y manteniendo la intensidad de flujo constante. Esto asegura
mejores caracteristicas de funcionamiento y rendimiento. El sistema de control FCC no es tan complejo como el SVC, y
por tanto es mas sencillo de poner marcha y operar.

Nota: Este modo de funcionamiento mejora el consumo de potencia.

5.3.3. Control Vectorial sin Sensores (SVC) (P077 = 3)

Cuando se trabaja en modo SVC (P077=3), el convertidor utiliza un modelo matematico interno del motor junto con una
monitorizacion extremadamente rapida de la intensidad de consumo, para calcular la posicién y la velocidad de giro real
del rotor. Asi se consigue optimizar la tension y la frecuencia aplicada al motor incrementando el nivel de eficacia.

|
Output to Motor

P, I
v b Internal Motor
| - Processor Model

Error | (P386, P387)

Setpoint
Input

-4
Motor Model Speed, Position and Torque feedback

Figura 5.3.3.: Operaciones en modo de funcionamiento Vectorial sin sensores (SVC)

Aungue no haya un sensor de posicion o velocidad desde el motor, el sistema de control se realiza a lazo cerrado
porgue el sistema compara las caracterisiticas internas del modelo con las caracteriticas de funcionamiento deseadas.
Para un perfecto funcionamiento debera ajustarse y estabilizarse el sistema cuidadosamente.

Ajuste del modo SVC.
1. Ajustar correctamente las caracteristicas del motor en los Pardmetro P0O80 a P085.
2. Seleccionar el modo SVC P077=3.

3. Asegurar que el motor esta frio y aplicar la orden de marcha. El display mostrara la palabra CAL para indicar que
esta midiendo la resistencia del estator. Después de unos pocos segundos el motor girara. La calibracion sélo se
realiza en la primera ocasion que se arranca después de un nuevo ajuste a 3 del valor de PO77. Puede forzarse una
nueva calibracion cambiando el PO77 desde SVC a otro modo y volviendo de nuevo a 3, o seleccionando P088 = 1 (
Calibracion de la resistencia de estator. La interrupcion del proceso de calibracion por la desconexion de la tensién
de entrada o por la retirada de la orden de marcha puede dar como resultado una mala calibracion, y sera necesario
una nueva calibracién. Si se cambian los parametros del motor, se recomienda una nueva calibracién.

© Siemens plc 1999 G85139-H1751-U533-D1

37 31/08/99



Espaifiol 5. PARAMETROS DEL SISTEMA

4. Como cualquier otro sistema de control, el SVC puede estabilizarse ajustando los términos de ganancia (P386) e
integral (P387). Los valores reales y de arranque se determinan por ensayo, recomendando el siguiente
procedimiento.

Mientras el convertidor esta operando bajo condiciones de funcionamiento tipicas, incrementar eel valor de P386,
el lazo de ganancia, hasta que los primeros signos de inestabilidad empiecen a ocurrir. El ajuste del parametro
debera reducirse ligeramente (aprox. 10%) hasta que se recobre la estabilidad. Como guia, el ajuste 6ptimo
requerido sera proporcional al momento de inercia del sistema.

Por ejemplo: P386 = Momento de inercia + Momento de inercia del motor / Momento de inercia del motor.

Ahora debemos ajustar el P387, término integral. Después, mientras operamos el convertidor bajos las
condiciones de carga tipicas, incrementaremos el parametro hasta que empiezen a aparecer de nuevo los
primeros signos de inestabilidad. El ajuste se reducira ligeramente hasta que la estabilidad se recupera.

Si ocurre el fallo FO16, significa que el SVC es inestable y que deberemos ajustar de nuevo la estabilidad del sistema o
recalibrar si fuera necesario. Por motivos de inestabilidad puede aparecer también el FO01, sobretensién en el circuito
intermedio.

Para informacion adicional sobre el SVC referirse a la nota de aplicacion “Sensorless Vector Control” la cual puede ser
recogida desde el sitio: http://www.con.siemens.co.uk 0 en su oficina SIEMENS mas cercana.

Nota: Este modo de funcionamiento da el mejor control del flujo y el sobrepar mas alto posible.

5.4 Parada del motor

La parada puede conseguirse de varias maneras:

* La cancelacion del comando de MARCHA o la pulsacién del botéon de PARADA (O) situado en el panel frontal, hara
que el convertidor se desacelere al régimen de desaceleracion seleccionado (consulte P003).

* Laactivacién de OFF2 hara que el motor gire por inercia hasta detenerse (Parametros PO51 a P055 o P356 a valor 4).

* Laactivacion de OFF3 hara que se produzca el frenado rapido del motor (Parametros P051 a P055 o P356 a valor 5).

* El frenado por inyeccién de CC hasta el 250% hara que se produzca una parada rapida no controlada en el
tiempo(consulte P073).

*  Mediante frenado por resistencias externas en el MMV. (consulte PO75).

*  Freno compuesto (consulte PO66)

5.5 Si el motor no se pone en marcha
Si la pantalla muestra un cédigo de averia, consulte la seccion 7.

Si el motor no se pone en marcha cuando se ejecuta el comando de MARCHA, compruebe si el comando de MARCHA
es valido, compruebe si se ha introducido en P0O05 una consigna de frecuencia y compruebe si se han introducido
correctamente las especificaciones del motor en los parametros P0O80 a P085.

Si el convertidor se ha configurado para funcionar utilizando el panel frontal (P007 = 001) y el motor no arranca cuando
se pulsa el boton de MARCHA, compruebe si P121 = 001 (botén de MARCHA activado).

Si el motor no funciona después de cambiarse accidentalmente los parametros, vuelva a configurar el convertidor a los
valores de pardmetros predeterminados en fabrica ajustando el parametro P944 a 001 y pulsando P a continuacion.

5.6 Control local y remoto

El control del convertidor puede ser local (ajuste predeterminado) o remoto a través de una linea de datos USS
conectada al conector RS485 tipo D situado en el panel frontal. (Consulte el parametro P910 de la seccion 6 donde se
indican las opciones disponibles de control remoto).

Cuando se utiliza el control local, el convertidor sélo puede controlarse desde el panel frontal o mediante los bornes de
control. Los cambios de parametros, puntos de referencia o comandos de control recibidos a través del interfaz RS485
no tienen efecto.

Para el control remoto, la interfaz serie se ha disefiado como una conexién de dos conductores para la transmision
bidireccional de datos. Consulte el parametro P910 en la seccién 6 para conocer las opciones disponibles de control
remoto.

Nota:  Sélo se permite una conexién RS485. Utilice la interfaz tipo D del panel frontal (por ejemplo, para conectar un
panel operador (OPM2)) o los bornes 24 y 25, pero no ambas opciones.
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Cuando se hace funcionar mediante control remoto, el convertidor no aceptara comandos de control procedentes de los
bornes. Excepcién: OFF2 u OFF3 pueden activarse mediante los pardmetros P051 a P055 y P356 (consulte seccion 6).

Pueden conectarse simultaneamente varios convertidores a una unidad de control exterior. Los convertidores
pueden dirigirse individualmente.

Nota:  Si el convertidor se ha configurado para funcionar a través del enlace serie pero no se pone en marcha cuando
recibe un comando de MARCHA, intente invirtiendo las conexiones que van a los bornes 24 y 25 .

Si desea mas informacidn, consulte los siguientes documentos (disponibles en las oficinas locales Siemens):
E20125-B0001-S302-Al Aplicacion del protocolo USS en unidades 6SE21 SIMOVERT y MICROMASTER (aleman)
E20125-B0001-S302-A1-7600 Aplicacion del protocolo USS en unidades 6SE21 SIMOVERT y MICROMASTER (inglés)

5.7 Control alazo cerrado

5.7.1 Descripcion general

El MICROMASTER posee una funcién de control a lazo cerrado tipo PID ( ver Figura 5.7.1). El control PID es ideal para
el control de la temperatura o la presion, u otras aplicaciones donde los cambios en la variables controladas se
realizan lentamente o donde los errores transitorios no son criticos. Este lazo de control no es adecuado para

uso en sistemas donde se requieren respuestas de tiempo muy rapidas.

Cuando se habilita el control de proceso a lazo cerrado (P201 = 001), todas las consignas son calibradas entre 0 y 100%

p.e. una consigna 50.0 = 50%.

I

I

l Proportional
} Gain

; P202 |
I

I

I

I

I

I

Motor Process

Integral Integral

Set point input | | capture L Gain Ramp rates,
» Q;’ pP207 P002, PO03

P203

Differential
Gain
P204

Closed Loop Transducer Scaling Sample Filter
Control on/off T—1 Type — P211 — Interval r— /Integrator <—‘—r

P201 P208 p212 P205 P206

MICROMASTER

Figura 5.7.1 MICROMASTER Closed loop PID control - Block Diagram

5.7.2 Configuracion del hardware

Asegurese de que los interruptores selectores DIP 4 y 5 se ajustan correctamente (consulte la figura 4.1.2) y de acuerdo
con P323 para las entradas de las sefiales de retroalimentacion de tension o de intensidad de corriente. Conecte el
transductor de retroalimentacion exterior entre los bornes de control 10 y 11 (entrada analdgica 2). Esta entrada
analdgica acepta una sefal de entrada de 0/2 - 10 V o de 0/4 - 20 mA (determinada mediante P323 y el ajuste de los
interruptores selectores DIP 4 y 5), tiene una resolucién de 10 bits y permite una entrada diferencial (flotante). Asegurese
de que los valores de los parametros P006 y P024 se ajustan a 000. Puede suministrarse alimentacion de 15V de CC al
transductor de retroalimentacion desde el borne 9 situado en el bloque de control.
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5.7.3 Ajustes de parametros

No puede utilizarse el control de bucle cerrado si antes no se ajusta P201 a 001. La mayoria de los parametros
asociados al control de bucle cerrado se muestran en la figura 5.7.1. Otros parametros que también estan asociados al
control de bucle cerrado son los siguientes:

PO01 (valor = 007)

P010 (sélo si PO01 = 007)
PO61 (valor =012 0 013)
P220

La seccién 6 contiene descripciones de todos los parametros de control en lazo cerrado. Si desea informacion detallada
adicional sobre la actuacion de la funcién PID, consulte el catdlogo Siemens DA 6
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6. PARAMETROS DEL SISTEMA ‘

Los parametros pueden cambiarse y ajustarse mediante las teclas del panel frontal para ajustar las propiedades
deseadas del convertidor como, por ejemplo, los tiempos de rampa, las frecuencias maxima y minima, etc. (véase la
figura 4.1.1). Los nimeros de parametros seleccionados y el ajuste de los valores de los parametros se indican en la
pantalla de LED de cuatro digitos.

Nota:  Si se pulsan momentaneamente los botones A o [, los valores cambian paso a paso. Si se mantienen pulsados
los botones durante un periodo de tiempo mas prolongado, los valores cambian rapidamente de forma continua.

El acceso a los parametros esta determinado por el valor ajustado en P009. Compruebe que se han programado los
parametros clave para su aplicacion.

Nota: En la tabla de parametros que se incluye a continuacion:

. Indica parametros que pueden cambiarse durante el funcionamiento.
%%’ Indica que el valor de este ajuste de fabrica depende del régimen del convertidor.

Incrementar la Resoluciéon del Parametro

Para que la resolucion aumente a 0,01 al cambiar los parametros de la frecuencia, en vez de pulsar P momentaneamente
para volver a la visualizacién de parametros, mantenga pulsado el botén hasta que la visualizacién pase a ser ‘- -.n0’ (n =
el valor actual de las décimas; por ejemplo, si el valor del parametro es ‘055.8’, entonces n es igual a 8). Pulse A o [ para
cambiar el valor (todos los valores comprendidos entre 0,00 y 0,99 son validos) y, a continuacién, pulse P dos veces para
volver a la visualizacion de parametros.

Reseteado a valores por defecto.

Si se cambian los parametros accidentalmente, se pueden volver a ajustar todos los parametros a sus valores
predeterminados ajustando el parametro P944 a 1 y pulsando a continuacion P.
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Parametro Funcién Rango Descripcion / Notas
(Defecto)
P0O00  visualizacion de estado - Se visualiza la salida seleccionada en P0O1.

En caso de producirse una averia, se visualiza el correspondiente codigo de averia (Fnnn)
(consulte la seccion 7). Cuando se trata de una advertencia, la visualizacion parpadea. Si se
ha seleccionado la frecuencia de salida (P001 = 0) y el convertidor esta en modo de espera,
la visualizacion alterna entre la frecuencia de referencia y la frecuencia de salida real que
tiene un valor de 0 Hz.

P0OOle Tipo de visualizacion 0-9  Seleccion de visualizacion:
[0] 0= Frecuencia de salida (Hz)
1 = Consigna de frecuencia (es decir, régimen al que se configura el
convertidor para su funcionamiento) (Hz)
2 = Intensidad de corriente del motor (A)
3= Tension de enlace CC (V)
4 = Par motor (% del valor nominal)
5 = Velocidad del motor (rpm)
6 = Estado del bus USS (consulte la seccion 9.2)
7 = Sefial de retroalimentacion PID (%)
8= Tension de salida (V)
9 = Frecuencia instantanea de rotor / eje (Hz). Nota: Sélo es aplicable en el modo de
control vectorial sin sensores.
Notas: 1. Puede cambiarse la escala de la visualizacion mediante P010.
2. Cuando el convertidor esta funcionando en modo de control vectorial sin
sensores (P077 = 3), la pantalla muestra la velocidad real de rotor / eje en Hz.
Cuando el convertidor esté funcionando en modo V/f 0 en modo FCC (P077 =0, 1
0 2) la pantalla muestra la frecuencia de salida del convertidor en Hz.

ADVERTENCIA: En modo de control vectorial sin sensores (P077 = 3)
la pantalla muestra 50Hz cuando un motor de 4 polos esta
girando a 1.500 rpm; este valor puede ser ligeramente
superior a la velocidad nominal que se indica en la placa de
caracteristicas del motor.

P02 e Tiempo de aceleracion (segundos)  0-650,00 Tiempo que tarda el motor en acelerarse desde la posicion de reposo hasta la frecuencia
[10,000 maxima ajustada en P013. Un ajuste demasiado bajo del tiempo de aceleracion puede

MMV producir el disparo del convertidor (codigo de averia FO02 - sobreintensidad).
MDV550/2, 750/2, 750/3, 1100/3, Frecuencia

220/4, 400/4, 550/4, 750/4, 1100/4.  [10,00] ¢

MDV1100/2, 1500/2, 185012, m

2200/2, 1500/3, 1850/3, 2200/3, [20.00]

3000/3, 3700/3, 1500/4, 1850/4,
2200/4, 3000/4, 3700/4.

»

MDV3000/2, 3700/2, 450012, [40.00] 0 Hz [ Tempo de .
4500/3, 5500/3, 7500/3. ——acel—/—* p
(0-650s)
P0Q3 e Tiempo de desaceleracion 0-650,00 Tiempo que tarda el motor en desacelerar desde la frecuencia maxima (P013) hasta la
(segundos) posicion de reposo.
MMV [10,00] Un ajuste demasiado bajo del tiempo de desaceleracion puede producir el disparo del

convertidor (codigo de averia FO01 — sobretensién).
MDV5S072, 75072, 75013, 110013, [10,00] También es el perfodo durante el que se aplica el frenado por inyeccion de CC (consulte
220/4, 400/4, 550/4, 750/4, 1100/4. PO73)
MDV1100/2, 1500/2, 1850/2, Frecuencia |,
2200/2, 1500/3, 1850/3, 2200/3, finax
3000/3, 3700/3, 1500/4, 1850/4, 20.00]
2200/4, 3000/4, 3700/4.

MDV3000/2, 3700/2, 450012, [40.00]
4500/3, 550013, 7500/3.

h

0 Hz ‘ Tiempo de Ti;mpo
desacel.
(0 - 650 s)
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Parametro Funcién

Rango Descripcion / Notas
(Defecto)

P004 e Redondeo de rampa
(segundos)

0-40,0 Se utiliza para redondear la rampa de aceleracidn/desaceleracion del motor (de
[0,0] utilidad en aplicaciones en las que es importante evitar “cambios bruscos de
aceleracion”, por ejemplo, sistemas de transportadores, textiles, etc.).
El redondeo de rampa sélo es efectivo si el tiempo de aceleracion/ desaceleracion
es superiora 0,3 s.

Frecuencia
4 P002=10s —p|
f —t

max

(P013)

0 Hz

>
»

|
|
|
L_ f%og _J L_ 50503 _,| Tiempo
<4— Tiempo total aceleracion —y
=15s
Nota:  La curva de redondeo de rampa de desaceleracién también es funcion
del gradiente de aceleracién (P002). Por lo tanto, el tiempo de
desaceleracion también se ve afectado por los cambios realizados en

P002.
POQ5 e Consigna de frecuencia digital 0-  Ajustalafrecuencia a la que funcionara el convertidor cuando se controle en modo
(Hz) 650.00 digital. Solo es efectiva si se ajusta P006 a “0" 6 3.
[5.00]
PO06  Seleccion del origen para la 0-3  Selecciona el origen de la consigna de frecuencia del convertidor.
consigna de frecuencia [0] 0 = Potenciémetro motorizado. El convertidor funciona a la frecuencia ajustada en

P005 y se puede controlar con los pulsadores A 'y [ (funcion potenciémetro
motorizado). Alternativamente, si P007 se ajusta a cero, la frecuencia se puede
aumentar o reducir ajustando las dos entradas digitales (P051 a P055 o P356) a
los valores de 11y 12.

1= Analédgico. Control mediante una sefial de entrada analdgica.

2 = Frecuencia fija. La frecuencia fija s6lo se selecciona si el valor de al
menos una de las entradas digitales (P051 a P055 o P356) es igual a 6 0
17 0 18.

3 = Adicién de consigna digital. Frecuencia solicitada = frecuencia digital
(P0O05) + frecuencias fijas (P041 a P044, P046 a P049) seleccionadas.

Notas: (1) SiP006 =1y el convertidor se configura para funcionamiento a través
del enlace serie, las entradas analdgicas permanecen activas.

(2) La consigna de potenciémetro motorizado ajustada mediante
entradas digitales se almacenan al desconectar la alimentacion
siempre que P011=1.

PO07  cControl del teclado

0-1 0= Botones del panel frontal desactivados (salvo PARADA, Ay [J). El control se
1] realiza mediante entradas digitales (consulte los parametros P051 - P055 y
P356). Ay [ también pueden utilizarse para controlar la frecuencia con tal
que P124 = 1y no se haya seleccionado una entrada digital para ejecutar esta
funcion.

1= Botones del panel frontal activados (pueden desactivarse individualmente
dependiendo del ajuste de los parametros P121 - P124).

Nota: Las entradas digitales correspondientes a MARCHA, INVERSION,
MARCHA IMPULSOS y aumento/reduccion de frecuencia se desactivan.
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Parametro Funcién Rango Descripcion / Notas
(Defecto)
PO09 Ajuste de proteccion de 0-3 Determina qué parémetros pueden ajus;arse:
parametros [0 0= Solose pueden leer/ajustar los parametros PO01 a P09,
1= Los parametros P001 a P009 pueden ajustarse y todos los demas parametros
s6lo pueden leerse.
2 = Se pueden leer/ajustar todos los pardmetros pero P009 vuelve a ajustarse a 0
automéaticamente cuando se desconecta la alimentacion.
3 = Se pueden leer/ajustar todos los pardmetros.
PO10 ® Cambio de escala de la 0-500.0 Factor d_q escala para la visualizacion seleccionada cuando P001=0,1,4,5,7009.
visualizacion [1.00] Resolucion de 4 digitos
P0O11 Memorizacion de la consigna 0-1 0= Desactivada.
de frecuencia [0] 1= Activada después de la desconexion, es decir, las variaciones de la consigna
realizadas con los botones A/ [0 o mediante entradas digitales se almacenan
en memoria aungue se haya desconectado la alimentacion del convertidor.
PO12 Frecuencia minima del motor 0- Ajusta la frecuencia minima del motor (debe ser inferior al valor de P013).
(Hz) 650.00
[0,00]
PO13 Frecuencia maxima del motor 0- Ajusta la frecuencia maxima del motor. ) _
(Hz) 650,00 PRECAUCION: Para que las operaciones sean lo mas estables posibles en
[50,00) Modo Vectorial (P077=3), la frecuencia maxima de salida no puede exceder de
’ un valor 3 x velocidad nominal del motor (P081).
PO14 o Frecuencia inhibida 1 (Hz) 0- Con este parametro, Quede ajustarse una frecuencia inhibida para evitar los efectos
650,00 de la resonancia mecanica. Se suprimen las frecuencias comprendidas dentro de
[0,00] +/-(valor de P019) de este ajuste. No es posible el funcionamiento estacionario
' dentro de la gama de frecuencias suprimida - simplemente se pasa por estos
valores para subir 0 bajar frecuencia. El ajuste P014=0 desactiva esta funcion.
PO15 Rearranque automatico tras 0-1  Cuando se ajusta este parametro a “1”, el convertidor rearrancara automaticamente
fallo en la alimentacion del [0] después de una interrupcion o una “reduccion” de alimentacion de la red, con tal
equipo. que el interruptor de arranque/parada siga estando cerrado, P007 =0y P910=0, 2
04.
0 =Desactivada
1 =Rearrangue automatico
PO16e Rearranque volante 0-4 Permite el arranque del convertidor aunque un motor esté girando.

[0]

En condiciones normales, el convertidor acelera el motor desde 0 Hz. Sin embargo, si el
motor sigue girando 0 es impulsado por la carga, se frenara antes de volver a funcionar
hasta alcanzar el punto de referencia - esto puede producir un disparo por sobreintensidad.
Si se utiliza un rearranque volante, el convertidor “busca” el régimen del motor y o acelera
desde dicho régimen hasta alcanzar el punto de referencia. Nota: Si el motor esta parado o
esta girando lentamente, puede producirse una “oscilacion” cuando el convertidor detecta el
sentido de giro antes del rearranque. (Véase también P020)

0 = Rearranque normal

1 = Rearranque volante después de un aumento de potencia, una averia u
OFF2 (si P018 = 1).

2 =Rearranque volante en todo momento (de utilidad en condiciones en que el
motor puede ser impulsado por la carga).

3 =lgual que P016 = 1, salvo que el convertidor sélo intentara el rearranque
del motor en la direccion del punto de referencia solicitado. Se impide la
"oscilacion" hacia atras y hacia adelante del motor durante la exploracion
de frecuencia inicial.

4 =Igual que P016 = 2, salvo que el convertidor sélo intentara el rearranque
del motor en la direccion del punto de referencia solicitado. Se impide la
"oscilacién" hacia atras y hacia adelante del motor durante la exploracién
de frecuencia inicial.

Nota:  Enlos equipos MIDIMASTER Vector, se recomienda que si P016
es mayor que 0, se ajuste P018 a "1". De este modo se garantizara
un rearranque correcto si el convertidor no puede conseguir de
nuevo la sincronizacion en el intento inicial.

La frecuencia de servicio maxima recomendada debe ser inferior a 120 Hz.
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Parametro  Funcion Rango Descripcion / Notas
(Defecto)
PO17 e Tipo de redondeo de rampa 1-2 1= Redondeo de rampa continuo (definido mediante P004).

[1] 2 = Redondeo de rampa discontinuo. Esta funcién proporciona una respuesta
rapida sin redondeo de rampa a los comandos de PARADA y solicita la
reduccion de la frecuencia.

Nota: P004 debe ajustarse a un valor > 0,0 para que este pardmetro sea

efectivo.
PO18 e Rearranque automatico tras fallo. 0-1  Rearranque automafico tras fallo:
(0] 0= Desactivada.

1= El convertidor intentara hasta 5 veces el rearranque después de un
fallo. Si la averia no se corrige después del 5° intento, el convertidor
permanecera en el estado de fallo hasta que vuelva a realizarse el
ajuste.

ADVERTENCIA: La pantalla parpadeara mientras el inversor esté a la
espera de reiniciarse. Esto significa que el arranque es
inminente y que puede producirse en cualquier momento.
Los cddigos de fallo pueden observarse en P930.

P19 e Saltoen laanchura de banda de 0-10,00 Se suprimen las frecuencias ajustadas mediante P014, P027, P028 o P029 que
frecuencia (Hz) [2,00] estan comprendidas dentro de +/- el valor de P019.

P021 e Frecuencia analdgica minima ~ 0-650.00 Frecuencia correspondiente al valor minimo de entrada anal6gica,

(Hz) [0.00]  es decir, 0 V/0 mA 6 2 V/4 mA, determinado mediante P023 y los ajustes de los
interruptores selectores DIP 1, 2 y 3 (véase la figura 4.1.2). . Esta funcion puede
ajustarse a un valor superior al de P022 para proporcionar una relacion inversa
entre la entrada analdgica y la salida de frecuencia (consulte el grafico incluido en

P022).
P022 e Frecuencia analdgicamaxima  0-650.00 Frecuencia correspondiente al valor maximo de entrada anal6gica,
(Hz) [50.00]  es decir,10 V or 20 mA, determinado mediante P023 y el ajuste de los

interruptores selectores DIP 1, 2'y 3 (véase la figura 16, seccién 4.1.2).. Esta
funcion puede ajustarse a un valor inferior al de P021 para proporcionar una
relacion inversa entre la entrada analdgica y la salida de frecuencia.

ie.
fA
P021
P022
P022
P021
v/

Nota: La frecuencia de salida esta limitada por los valores introducidos para
P012/P013.
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Espafiol 6. PARAMETROS DEL SISTEMA

Parametro Funcién Rango Descripcion / Notas
(Defecto)

; Aqi . Ajusta el tipo de entrada analdgica para entrada analdgica 1, conjuntamente con los
1 0-3 J . p . Y
P023 e Tipo de entrada analogica o] ajustes de los interruptores selectores DIP 1, 2 y 3 (véase la figura 16, seccion
4.1.2).:
0= 0Val0V/0a20mA. Entrada unipolar

1= 2Val0V/4a20mA. Entrada unipolar
2= 2Val0V/4a20mA. Entrada unipolar con parada en “0V".

2 = -10Va+10V. Entrada bipolar. -10 V corresponde a giro contrahorario a la
velocidad ajustada en P021, +10 V corresponde a giro horario a la velocidad
ajustada en P022

Nota:  Ajuste del P023=2 significa que no girara el motor a menos que el
convertidor esté bajo total control local (p.e. P910=004)yV=1Vor
2mA.

Aviso: El convertidor arrancara automaticamente cuando V esté por encima
de 1V. Esto es de aplicacion tanto para control analégico como para
control digital(es decir, P006 =0 6 1).

Operacion con entrada digital

A
4 F max P022
0.2V Hysteresis
; —P
-10V +10V
P021 1
F min

P24 e Adicion de consigna analdgica 0-2  Sielconvertidor no esta en modo analdgico (P006 = 0 6 2), el ajuste de este
0] parametro a “1” produce la adicion del valor de entrada analdgica.

0= No adicion a la consigna de frecuencia basica definida en P006.

1= Adicién de entrada analdgica 1 a la consigna de frecuencia basica definida
en P006.

2 = Cambio de escala de consigna basica (P006) mediante entrada analdgica 1
en el rango 0 - 100%.

P025 e Salida analdgica 1 0-105  Esta funcion proporciona un procedimiento para cambiar la escala de la salida
(0] analdgica 1 de acuerdo con la siguiente tabla:
Utilice el rango 0 - 5 si el valor minimo de salida es igual a 0 mA.
Utilice el rango 100 - 105 si el valor minimo de salida es igual a 4 mA

P025 = Seleccion Limites del rango de salidas analdgicas
0/4 mA 20 mA
0/100 Frecuencia de salida 0 Hz Frecuencia de salida (P013)
1/101 Consigna de 0 Hz Consigna de frecuencia (P013)
frecuencia
2/102 Intensidad de corriente 0A Intensidad méx. De corriente de sobrecarga
del motor (P083 x P086 / 100)
3/103 Tension de enlace CC ov 1.023V de CC
4/104 Par motor -250% +250%
(100% = P085x 9.55/P082 x 9,55 Nm)
5/105 RPM del motor 0 RPM nominales del motor(P082)
G85139-H1751-U533-D1 © Siemens plc 1999
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6. PARAMETROS DEL SISTEMA Espaiiol

Parametro  Funcion Rango Descripcion / Notas

(Defecto)

6/106 Corriente 0A Corriente de sobrecarga maxima
magnetizadora del (P083 x P186 / 100)
motor

71107 Par de motor que 0A Corriente de sobrecarga maxima; es decir,
genera corriente (cero Par par de aceleracion (P083 x P186 / 100)
centrado) regenerativ

0 Méximo

P026 ® Salida analdgica 2 (s6loen  0-105 Esta funcion proporciona un procedimiento para cambiar la escala de la salida

MDV) [0] analdgica 2 de acuerdo con la tabla mostrada en P025.
pO27 e Frecuenciainhibida 2 (Hz) 0-650,00 Consulte PO14.
[0,00]
PO2g e Frecuenciainhibida 3 (Hz) 0-650,00 Consulte PO14.
[0,00]
PO29 e Frecuenciainhibida 4 (Hz) 0-650,00 Consulte PO14.
[0,00]
P03 ® Frecuencia para marcha 0 - 650,00 Lamarcha por impulsos se utiliza para el avance del motor en pequefias magnitudes.
por impulsos en giro [5,00] Se controla mediante el botén de MARCHA IMPULSOS o con un interruptor sin

enclavamiento en una de las entradas digitales (P051 a P055 y P356).

Si se activa la marcha por impulsos en giro horario a través de las entradas digitales(p.e. P051-
55 0 P356 =7) 0 se pulsa el botdn Jog, este parametro controlaré la frecuencia a la que
funcionara el convertidor cuando esto ocurra. A diferencia de otras consignas de frecuencia, la
funcién puede ajustarse a un valor menor que la frecuencia minima.

horario (Hz)

PO32 ® Frecuencia paramarcha  0- 650,00 Sise activa la marcha por impulsos en giro antihorario (DINn = 8), este parametro controla la

por impulsos en giro [5,00] frecuencia ala que funcionara el convertidor cuando el interruptor esté cerrado. A diferencia de
antihorario (Hz) ofras consignas de frecuencia, la funcién puede ajustarse a un valor menor que la frecuencia
minima.
P033 @ Tiempo de aceleracion 0-650.0 Se trata del tiempo empleado para acelerar desde 0 Hz hasta la frecuencia maxima
para marcha por impulsos [10.0]  (P013) para las funciones de marcha por impulsos. No es el tiempo empleado para
(segundos) acelerar desde 0 Hz hasta la frecuencia para marcha por impulsos.

Si DINn =16 (consulte P051 a P055 y P356), este parametro puede utilizarse para
contrarrestar el tiempo de aceleracion normal ajustado mediante P002.

P034 ® Tiempo de desaceleracion  0-650.0 Se trata del tiempo empleado para desacelerar desde la frecuencia maxima (P013)
para marcha por impulsos [10.0] hasta 0 Hz para las funciones de marcha por impulsos. No es el tiempo empleado para
(segundos) desacelerar desde la frecuencia para marcha por impulsos hasta 0 Hz.

Si DINn =16 (consulte P051 a P055 y P356), este parametro puede utilizarse para
contrarrestar el tiempo de desaceleracion normal ajustado mediante P003.

© Siemens plc 1999 G85139-H1751-U533-D1

47 31/08/99



Espafiol 6. PARAMETROS DEL SISTEMA
Parametro Funcién Rango Descripcion / Notas
(Defecto)
PO40 e Funcionde 0-1 0 - Desactivada
posicionamiento [0]
1 - En condiciones de servicio normales, la definicion del tiempo de bajada de rampa es el
tiempo de rampa necesario para bajar a cero desde el valor definido en P013. Si se configura
P040 como 1, el efecto sera el reescalamiento automatico del tiempo de bajada de rampa, de
modo que el motor se detendra siempre en la misma posicion, independientemente de la
frecuencia de servicio.
Af Comando Parar
(_") Posicion de:parada ‘t
por ejemplo, PO03 = 1s, P013 =50 Hz, P012 = 0 Hz
Si el motor esta funcionando a 50 Hz y se aplica el comando Parar, el motor se detendra en 1
segundo. Si esta funcionando a 25 Hz, se detendré en 2 segundos, y si lo esta haciendo a 5
Hz, parara en 10 segundos. En todos los casos, el motor se parara en la misma posicion.
P041  Frecuenciafija 1 (Hz) 0-650,00 Valida si P006 =2y P055 =6 6 18, 0 P053-55=17.
[5,00]
P42 e Frecuencia fija 2 (Hz) 0-650,00 ValidasiP006 =2y P054 =66 18, 0 P053-55=17
[10,00]
P043 e Frecuencia fija 3 (Hz) 0-650,00 ValidasiP006=2yP053=64 18, 0 P053-55=17
[15,00]
P044 e Frecuencia fija 4 (Hz) 0-650,00 ValidasiP006 =2y P052 =66 18, 0 P053-55=17
[20,00]
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6. PARAMETROS DEL SISTEMA Espafiol
Parametro  Funcion Rango Descripcion / Notas
(Defecto)
P045  Inversion de consignas de 0-7  Ajusta el sentido de giro correspondiente a la frecuencia fija:
frecuencias fijas para las [0]
frecuencias fijas 1 - 4
FF1 | FF2 FF3 FF4
P045=0 O O O O
P045=1 O O O O
P045=2 O O O O
P045=3 O O O O
P045=4 O O O O
P045=5 O O O O
P045=6 O O O O
P045= 7 O O O O
O Consignas de frecuencias fijas sin inversion.
O Consignas de frecuencias fijas con inversion.
P046 e Frecuencia fija 5 (Hz) 0-650.00 Vélida siP006=2yP051=60 18, 0 P053-55=17.
[25.0]
P47 e Frecuencia fija 6 (Hz) 0-650.00 Valida si P006 =2y P356 =6 ¢ 18, 0 P053-55=17.
[30.0]
P48 e Frecuencia fija 7 (Hz) 0-650.00 Valida si P006 = 2.( véase funciones para las entradas digitales con P051- P055 y
[35.0] P356)
P049 e Frecuencia fija 8 (Hz) 0-650.00 Valida si P006 = 2. ( véase funciones para las entradas digitales con P051- P055 y
[40.0] P356)
PO50  Inversion de consignas fijas 0-7 Ajusta el sentido de giro correspondiente a la frecuencia fija::
para [0]
las frecuencias fijas 5 - 8
FF5 FF 6 FF7 FF8
P050=0 O O O
P050 =1 O O O O
P050 =2 O O O O
P050 =3 O O [ i
P050 = 4 O O [ i
P050 =5 O O O O
P050 =6 O O [ i
P050 =7 O O [ i
O Consignas de frecuencias fijas sin inversion.
O Consignas de frecuencias fijas con inversion.
© Siemens plc 1999 G85139-H1751-U533-D1

49 31/08/99



Espafriol

6. PARAMETROS DEL SISTEMA

Parametro Funcién Rango Descripcion / Notas
(Defecto)
P051 Seleccion de funcion de control, DIN1 0-24 | Valor | Funcion de P051 a P055y P356 Funcion, Funcion, estado
(borne 5), frecuencia fija 5. 1] estado bajo alto
ov) (>6.8V)
o - 0 |Entrada desactivada - -
P052 Seleccion de funcpn q_e control, DIN2 ~ 0-24 1 | ON. derecho Off On, derecho
(borne 6), frecuencia fija 4. 2 2 ON, izquierdo Off On, izquierdo
., » 3 Inversion Normal Inversion
P053 Seleccion de funcpn de control, DIN3 0['514 4 | OFF2 (consulte seccion 5.4) OFF2 on
(bore 7), frecuencia fija 3. - 5 | OFF3 (consulte seccion 5.4) OFF3 On
Sise gjusta a 17, esta funcion 6 | Frecuencias fijas 1- 6 Off on
activa el bit mas significativo 7 | Marcha impulsos horario off Marcha impulsos
del BCD de 3 hits (consulte la horario
tabla). 8 | Marcha impulsos contrahorario Off Marcha impulsos
g y 0-24 contrahorario
P054 Seleccion de funcién de control, DIN4 5 9 | Funcionamiento USS (P910 =1 6 3) Local USS
(borne 8), frecuencia fija 2. ] 10 | Reajuste de cddigos de averia off Reajuste en
Si se ajusta a 17, esta funcion flanco ascendente
activa el bit medio del BCD de 11 | Aumento de frecuencia * off Aumento
3 bits (consulte la tabla). 12 | Reduccién de frecuencia * off Reduccion
g . 0-24 13 | Desactivar entrada analdgica. (consigna Consigna | Consigna
P055 Seleccion de funcion de control, DINS (6] 0.0Hz) Analégica | Analégica
(borne 16), frecuencia fija 1. activada. | desactivada.
Sise ajusta a 17, esta funcion 14 | Desactivacion de la posibilidad de cambiar | ‘P’ activado | ‘P’ desabilitado
activa el bit menos significativo parametros
del BCD de 3 bits (consulte la 15 | Activacién de freno de CC off Freno activado
tabla). 16 | Utilizacion de los tiempos para marcha por | Normal Tiempos para
impulsos en vez de los tiempos de marcha por
0-24 aceleracion y desaceleracion normales impulsos
P356 Seleccién de funcién de control, DING (6] 17 | Control de frecuencias fijas binarias Off On
(borne 17), frecuencia fija 6. (frecuencias fijas 1 - 8) **
18 | Frecuencias fijas 1-6, pero la entrada alta Off On
también solicitara MARCHA cuando
P007 = 0.
19 | Disparo externo Yes (F012) |No
20 | Disparo del controlador de secuencia y La transicion de
funcionamiento (consulte P057), (duracion baja a alta
minima de impulsos = 20 ms) reajusta el
Nota: La primera transicion de baja a alta temporizador del
pone en marcha el temporizador del controlador de
controlador de secuencia y funcionamiento. secuencia y
funcionamiento
22 | Ajuste 0 del parametro de descarga desde | Off Descarga
OPM2***
23 | Ajuste 1 del parametro de descarga desde | Off Descarga
OPM2***
24 | Conmutacion de consigna anal6gica Entrada Entrada analdgica
analdgica 1 | 2%
activa. activa.

* Solo es efectiva cuando P007 = 0.

**No disponible en P051, P052 0 P356.
*** E| motor debe pararse antes de que comience la descarga. La descarga dura
aproximadamente 30 segundos.
***k Segmento superior de la parte derecha parpadeando
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6. PARAMETROS DEL SISTEMA Espaiiol

Parametro  Funcion Rango Descripcion / Notas
(Defecto)
Configuracion de frecuencias fijas de cédigo binario
DIN3 (P053) DIN4 (P054) DIN5 (P055)
FF5 (P046) 0 0 0
FF6 (P047) 0 0 1
FF7 (P048) 0 1 0
FF8 (P049) 0 1 1
FF1 (P041) 1 0 0
FF2 (P042) 1 0 1
FF3 (P043) 1 1 0
FF4 (P044) 1 1 1

Nota: SiP051 0 P052 =6 0 18 siendo P053 0 P054 0 P055 = 17
las consignas se afiaden.

Ejemplos: (1) P053=17,P054 =17, P055=17:
Las 8 frecuencias fijas estan disponibles
p.e.DIN3=1,DIN4=1,DIN5=00 FF3 (P043)

(2) P053# 17, P054 =17, P055 = 17:

DIN3 se fija en cero (sdlo estan disponibles FF5
a FF8)
p.e.,DINA=1,DIN5S=00 FF7 (P048)

P056 Tiempo de eliminacion de 0-2 0=12,5ms
rebote de entrada digital 0 1=75ms
2=25ms
PO57 Disparo del Watchog para las  0.0- Intervalo de tiempo para el “Watchdog”; si durante este intervalo de tiempo no ocurre
entradas digitales 650.0 una activacion en las entradas digitales, se produce un disparo por F057.
(segundos) [1.0] (consulte POS1 a POS5 y P356)
© Siemens plc 1999 G85139-H1751-U533-D1
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Parametro Funcién

Rango
(Defecto)

6. PARAMETROS DEL SISTEMA

Descripcion / Notas

P061 Seleccion de salida de relé RL1

Ajusta la funcion de relé, salida RL1 (bornes 18,19 and 20)

Valor Funcién de relé Activo 3

0 Ninguna funcidn asignada (relé no activo) Bajo

1 Convertidor en funcionamiento Alto

2 Frecuencia del convertidor 0,0 Hz Bajo

3 Se ha seleccionado giro horario del motor Alto

4 Freno externo activado (consulte los parémetros P063/P064) Bajo

5 Frecuencia del convertidor mayor que, menor que o igual a la Bajo Alto
frecuencia minima

6 Indicacion de fallo ! Bajo

7 Frecuencia del convertidor superior o igual a la consigna de Alto
frecuencia

8 Indicacion de aviso 2 Bajo

9 Intensidad de corriente de salida superior o igual a P065 Alto

10 Limite de intensidad de corriente del motor (advertencia) 2 Bajo

11 Exceso de temperatura del motor (advertencia) 2 Bajo

12 Limite de régimen BAJO del motor en bucle cerrado Alto

13 Limite de régimen ALTO del motor en bucle cerrado Alto

1 El convertidor se desconecta (consulte el pardmetro P930y P140 a P143y seccion 7).

El convertidor no se desconecta (consulte el pardmetro P931).

3 "Activo bajo" = relé OFF/ desactivado o "Activo alto" = relé ON/ activado

Nota:  Sise utiliza la funcién de freno externo (P061 o P062 = 4)
y se utiliza compensacion de deslizamiento adicional
(PQ71# 0), la frecuencia minima debe ser inferior a 5 Hz
(P012 < 5.00); de lo contrario, puede que el convertidor no se
desconecte.

Aviso. Las operaciones del relé no estan definidas durante el funcionamiento y los

cambios impredecible.

Asegurar que cualquier equipo conectado a los relés permanece en estado seguro

cuando se modifique la funcion de los relés.

P062 Seleccion de salida de relé
RL2.

0-13 Ajusta la funcion de relé, salida RL2 (bornes 21y 22) (consulte la tabla incluida en

[8]

PO6L).
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6. PARAMETROS DEL SISTEMA

Espafiol

Parametro  Funcion Rango Descripcion / Notas
(Defecto)

P063  Retardo de liberacion de freno  0-20,0
externo (segundos) [1,0]

S6lo es efectiva si la salida de relé se ajusta para controlar un freno externo (P061 6
P062 = 4). En este caso, cuando el convertidor esta conectado, funcionara a la
frecuencia minima correspondiente al tiempo ajustado mediante este parametro
antes de producirse la habilitacion del relé de control del freno y la aceleracion
(consulte la ilustracion incluida en P064).

P064  Tiempo de interrupcion de freno 0 - 20.0
externo (segundos) [1,0]

Aligual que en P063, sdlo es efectiva si la salida de relé se ajusta para controlar un
freno externo. Esta funcién define el periodo de tiempo durante el cual el
convertidor contindia funcionando a la frecuencia minima después de producirse
la desaceleracion y mientras el freno externo esta aplicado.

f 4 on OFF
fmin S
_‘t
t t A= Freno aplicado
P%G34— B —_, POAG" B =Freno retirado

Notas: (1) Los ajustes correspondientes a P063 y P064 deben ser ligeramente
superiores al tiempo real invertido por el freno externo para su aplicacion
y liberacién, respectivamente.
(2) Elajuste de P063 0 P064 a un valor demasiado alto, especialmente si
P012 se ha ajustado a un valor elevado, puede ocasionar una advertencia
o disparo por sobreintensidad cuando el convertidor intenta mover un eje
de motor blogueado.

P065 L'JAmbraI de corriente para relé 0.0-300.0
(A) [L.0]

Este parametro se utiliza cuando P061 o P062 = 9. El relé se activa cuando la
intensidad de corriente del motor es mayor que el valor de P065 y se desactiva
cuando la intensidad de corriente desciende hasta el 90% del valor de P065
(histéresis).

P066 Frenado mixto (“compound”) 0-250
[0]

0= Off

1 a 250 = Define el nivel de CC que se superpone a la forma de onda de CA,
expresado como porcentaje de P083. Generalmente, el aumento de este
valor mejora el rendimiento de frenado; sin embargo, en los convertidores de
400 V, un valor alto de este parametro podria dar lugar a disparos por FOO1.

Nota: El frenado compuesto no trabaja en modo Vectorial (P077=3)

P069 Desactivar extension de rampa 0-1

[1]

0 - Extension de rampa desactivada.

1 - Extension de rampa activada. El tiempo de rampa se incrementa durante el
limite de corriente, el limite de sobretension y el limite de parada para evitar el
desembrague. La extension de rampa no se produce cuando esta bajo control del
vector (P077=3). El valor predeterminado es 1.

© Siemens plc 1999
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Parametro Funcién

6. PARAMETROS DEL SISTEMA

Rango Descripcion / Notas

(Defecto)

PO70  ciclo de frenado (s6lo MMV)

0-4
[0]

0= 5% (igual que en las generaciones anteriores MICROMASTER)

1= 10%

2= 20%

3= 50%

4 = 100% (es decir, continuo)

ADVERTENCIA: Las resistencias de frenado estandar del MICROMASTER Vector se han disefiado
para un ciclo de trabajo de sélo el 5%. No seleccione ciclos de trabajo superiores salvo que se estén
utilizando resistencias debidamente ajustadas para hacer frente al aumento de disipacién de energia.
El tiempo de activacion maximo de los valores del 0 al 3 esta limitado segln la capacidad térmica del

redstato del freno. El limite es de 12 segundos para el 5%, incrementandose a 25 segundos para el
50%.

PO71 @

Compensacion de
deslizamiento (%)

0-200
[0]

El convertidor puede estimar la magnitud del deslizamiento en un motor asincrono
sometido a cargas variables y aumentar su frecuencia de salida a efectos de
compensacion. Este parametro proporciona el "ajuste fino" de la compensacion
para diferentes motores en el rango 0 - 200% del deslizamiento nominal.

Nota: Esta funcion no permanece activa ni es necesaria cuando se esta en modo
de Vectorial (PO77=3).

ADVERTENCIA: Este pardmetro debe ajustarse a cero en motores
sincronos o en motores conectados en paralelo, ya que
una compensacion excesiva puede dar lugar a fendmenos
de inestabilidad.

P072 e Limite de declive (%)

0-500
[250]

0-499 - Se limita asi el deslizamiento del motor para evitar el “desenganche”
(calado), que puede producirse si se permite que el deslizamiento se incremente
indefinidamente. Una vez alcanzado el limite, el convertidor reduce la frecuencia
para mantener el nivel de deslizamiento por debajo de su limite.

500 - Desactiva la advertencia de limite de deslizamiento

PO73

Frenado por inyeccion de CC
(%)

0-200
[0]

Esta funcion detiene el motor mediante la aplicacion de CC. Esto hace que el
calor se disipe en el devanado del propio motor en vez de en el convertidor y
mantiene el eje estacionario hasta el final del periodo de frenado. El frenado es
efectivo durante el periodo de tiempo ajustado mediante P003.

El frenado por CC puede activarse utilizando DIN1 — DING (el frenado esta activo
mientras el valor de DIN es alto - consulte P051 a P055 y P356).

ADVERTENCIA: El uso frecuente de largos periodos de frenado por
inyeccién de CC puede dar lugar al sobrecalentamiento
del motor.

Si el frenado por inyeccidn de CC se activa mediante una
entrada digital, la aplicacion de corriente continua se produce
mientras la entrada digital es alta. Este hecho produce el
calentamiento del motor.
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6. PARAMETROS DEL SISTEMA Espafiol
Parametro  Funcion Rango Descripcion / Notas
(Defecto)
PO74 e % proteccion del motor 0-7  Selecciona la curva mas apropiada para la reduccion de caracteristicas nominales
[1] del motor a bajas frecuencias a causa del bajo efecto de refrigeracion del
ventilador montado en el gje.
PO74=0/4  PO74=1/5 PO74=3/7 P074=2/6
100% I
/
50% In —]
50% Fn 100% Fn 150% Fn
In = Intensidad nominal del motor (P083)
Fn = Frecuencia nominal del motor (P081)
0= Sin reduccion de caracteristicas nominales. Conveniente para motores con
refrigeracion forzada independiente o sin refrigeracion mediante ventilador
que disipan la misma cantidad de calor con independencia de la velocidad.
1= Para motores de 2 0 4 polos que tienen generalmente una refrigeracion
mejor a causa de sus superiores velocidades. El convertidor estima que el
motor puede disipar toda la energia a valores mayores o iguales al 50% de la
frecuencia nominal.

2 = Conveniente para motores especiales que no funcionan continuamente a la

intensidad nominal y a la frecuencia nominal.

3= Para motores de 6 0 8 polos. El convertidor estima que el motor puede

disipar toda la energia a valores mayores o iguales a la frecuencia nominal.

4 = |gual que PO74 = 0 pero el convertidor se dispara (FO74) en vez de reducir el

par / velocidad del motor.

5= Igual que P074 = 1 pero el convertidor se dispara (FO74) en vez de reducir el

par / velocidad del motor.

6 = Igual que P074 =2 pero el convertidor se dispara (FO74) en vez de reducir el

par / velocidad del motor.

7= lgual que P074 = 3 pero el convertidor se dispara (FO74) en vez de reducir el

par / velocidad del motor.

Nota: No se recomienda la proteccion 12t cuando el motor es menor a la

mitad de la potencia nominal del convertidor.

AVISO: Si se necesita una proteccion térmica del motor, necesitaremos

utilizar una PTC externa.
PO75  Activacion del mdulo de 0-1 0= No se conecta un resistencia externa.
frenado [0 1= Seconecta una rresistencia externa.
(s6lo en MMV) Puede utilizarse una resistencia de frenado externa para "disipar" la potencia
generada por el motor; de este modo, se mejoran enormemente las

caracteristicas de frenado y desaceleracion. El valor DEBE ser superior a 40 Q

(80 Q en convertidores trifasicos de CA de 400 V) pues, de lo contrario, el

convertidor sufrira dafios. Se dispone de resistencias disefiadas al efecto, para su

utilizacién en todas las variantes de MICROMASTER Vector.

ADVERTENCIA: Tenga cuidado si se va a utilizar una resistencia distinta
de la estandar, dado que la tension pulsante aplicada por
el convertidor puede deteriorar las resistencias normales.
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Parametro Funcién Rango Descripcion / Notas
(Defecto)
PO76e Frecuencia de modulacion 0-7  Ajusta la frecuencia de modulacion (entre 2 y 16 kHz) y el modo PWM. Si no es

[0or4]

absolutamente necesario el funcionamiento silencioso, las pérdidas en el
convertidor, asi como las emisiones de interferencia radioeléctrica (RFI) pueden
reducirse seleccionando frecuencias de repeticion de impulsos mas bajas.

0/1 = 16 kHz (230 V, valor predeterminado)
2/3 = 8 kHz

4/5 = 4 kHz (400 V, valor predeterminado)
6/7 = 2 kHz

NUmeros pares = técnica de modulacién normal.

NUmeros impares = técnica de modulacion de pérdidas bajas; se utiliza cuando
el funcionamiento puede hacerse a velocidades superiores a 5 Hz.

Motivado por las superiores pérdidas de conmutacion a frecuencias de
conmutacidn mayores, puede que en determinados convertidores se deba reducir
el valor nominal de la intensidad méaxima continua (100%) si se cambia el valor de
P076 por un valor distinto del predeterminado

Modelo % de reduccion del valor
nominal de plena carga
P076 =0 or 1 P076 =2 or 3
MMV75/3 80 100
MMV110/3 50 80
MMV150/3 50 80
MMV220/3* 80 100
MMV300/3* 50 80
MMV400/3* 50 80
MMV550/3* 50 80
MMV750/3* 50 80
La reduccion se aplica también a las unidades con filtro.
Modelo % de reduccion del valor
nominal de plena carga
P076 =001 P076 =203
MDV550/2 55 90
MDV750/2 64 90
MDV1100/2 55 75
MDV1500/2 47 80
MDV1850/2 43 79
MDV2200/2 38 68
MDV750/3 57 90
MDV1100/3 50 83
MDV1500/3 64 90
MDV1850/3 55 75
MDV2200/3 50 90
MDV3000/3 47 88
MDV3700/3 40 75
MDV550/4 75 100
MDV750/4 55 100
MDV1100/4 39 75
MDV1500/4 64 90
MDV1850/4 55 75
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Parametro  Funcion Rango Descripcion / Notas
(Defecto)

Nota: Sise ajusta el P076 =4, 5, 6 0 7, no se aplicara la reduccion anterior.

Nota: En todos los convertidores tamafio FS6 230V de 30 kW' y superiores,
400V de 45 kW y superiores, y 575V de 22 kW y superiores, asi como
todos los MIDIMASTER Vector de tamafio FS7,, el pardmetro P076 s6lo
puede ajustarse a 4,5, 6 0 7 (4 kHz 0 2 kHz Gnicamente).

La frecuencia de conmutacion se reducira automaticamente si la
proteccion interna del convertidor detecta una temperatura de disipacion
t777érmica excesiva. La frecuencia de conmutacion volvera
automaticamente al valor preconfigurado una vez que la temperatura
vuelva a la normalidad.

PO77 Modo de control 0-3 Controla la relacion entre el régimen del motor y la tension suministrada por el
1) convertidor. Puede seleccionarse uno de los dos modos siguientes:

0 = Tension-frecuencia lineal

1 = Control de corriente de flujo (FCC)

2 = Relacion tension-frecuencia cuadratica

3 = Control vectorial sin sensores (SVC)

Nota: Cuando se selecciona control vectorial sin sensores (P077 = 3), P088 se
ajustard automaticamente a 1, de modo que en el primer arranque, el
convertidor medira la resistencia estatérica del motor y calculara las constantes
del motor a partir de los datos de la placa de caracteristicas en P080 a P085.

PO78 ®  Elevacion continua de 0-250 Ennumerosas aplicaciones es necesario aumentar el par a baja frecuencia.
corriente(%) MMV [100] Este parametro ajusta la tension de arranque a 0 Hz para regular el par
MDV (P077=3) [100] disponible corre_spondiente_ al fur_lcionamient(_) a baja frgcuencia. Un ajustg del
MDV (P077=0,1 0 2) [50] 100% se traducird en una intensidad de corriente nominal del motor a bajas
frecuencias.

ADVERTENCIA:  SiP078 se ajusta a un valor demasiado alto, puede producirse
el sobrecalentamiento del motor y/o un disparo por
sobreintensidad (F002).

PO79 @  Elevacion de corriente en 0-250  En elementos motores que requieren un elevado par de arranque inicial, es
arranque (%) (“Bost”) (0] posible ajustar una intensidad de corriente adicional (afiadida al valor ajustado
en P078) durante el periodo de rampa. Este proceso sdlo es efectivo durante el
arranque inicial y hasta que se alcanza la consigna de frecuencia.
Nota: Este aumento se afiade al valor ajustado en P078., pero el valor total esta
limitado al 250%.
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Parametro Funcién Rango Descripcion / Notas
(Defecto)
P080 Factor de potencia nominal de 0.00-1.00 | Sjla placa de caracteristicas del motor indica el rendimiento, calcule el factor de
placa del motor (cos §) [*#%*] | potencia del siguiente modo: pf= hp x 746
1.732 x rendimiento x tens. nom. x int. nom.
Si la placa de caracteristicas del motor no indica el rendimiento ni el factor de
potencia, ajuste el parametro P080 a 0.
P081 Frecuencia nominal de placa 0-650.00
correspondiente al motor (Hz) (50.00]
P082 Velocidad nominal de placa 0-9999 [ Notas: . N B
correspondiente al motor (RPM) [%%%] |1llos pgrémetros P080 a P0_85 d_eben ajustarse en funcion del_motor especifico que se
va a utilizar. Lea los valores incluidos en la placa de caracteristicas del motor (véase la
figura 17).
P083 Intensidad nominal de placa 0.1-300.0 |2 Seré necesario realizar una calibracién automatica (P088 = 1) si los ajustes de P080 a
correspondiente al motor (A) [A %] | P085 se cambian por valores di;tintos de los aj_ustes _predeterminados de fabrica.
3 Cuando el convertidor se configura para funcionamiento en E.E. U.U. (P101=1), el
ajuste predeterminado de P081 sera 60Hz y el pardmetro P085 indicara un valor de hp
igual a 0,16 - 250
P084 Tension nominal de placa 0-1000
correspondiente al motor (V) [Feok]
P085 Potencia nominal de placa 0.12-250.00
correspondiente al motor (kW) [P
PO86 @  Limite de intensidad de corriente 0-250  Define la intensidad de sobrecarga del motor como porcentaje de la intensidad nominal
del motor (%) [150] del motor (P083) admisible durante un minuto como maximo.
Mediante este parametro y P186, la intensidad de corriente del motor se puede limitar y
puede evitarse el sobrecalentamiento del motor. Si este valor de ajuste se supera
durante un minuto, la frecuencia de salida se reduce hasta que la intensidad desciende
hasta el valor ajustado en P083. La pantalla del convertidor parpadea a modo de
indicacion de advertencia pero el convertidor no se dispara. Puede provocarse el disparo
del convertidor utilizando el relé conjuntamente con el parametro P074.
Nota: El valor maximo al que puede ajustarse P086 esta limitado automéaticamente por
las caracteristicas nominales del convertidor.
PO87 @  Activacion de PTC del motor 0-1 0= Desactivado
[0] 1= PTC externo activado
Nota: Si el motor requiere proteccion térmica, debe utilizarse un PTC externo y
ajustar a 1 P087. Si P087 se ajusta a 1y la entrada del PTC aumenta, el
convertidor se disparara (aparecerd el cadigo de averia F004).
P088 Calibracién automatica 0-1 La resistencia estatérica del motor se utiliza en los calculos del control de la intensidad
[0] de corriente interna del convertidor. Cuando P088 se ajusta a "1" y se pulsa el boton de
MARCHA, el convertidor ejecuta una medicidn automatica de la resistencia estatorica del
motor, almacena el valor en P089 y, a continuacion, vuelve a ajustar a "0" P088.
Si la resistencia medida es demasiado alta para el tamafio del convertidor (por ejemplo,
motor no conectado o motor demasiado pequefio conectado), éste se disparara (cddigo
de averia F188) y P088 permanecera ajustado a "1". Si esto ocurre, ajuste P089
manualmente y, a continuacion, ajuste a "0" P088.
P089 e  Stator resistance (Q) 0.01- Puede utilizarse en vez de P088 para ajustar manualmente la resistencia estatdrica del
199.99 motor. El valor que se introduce debe ser medido entre dos fases del motor. AVISO: La
[#e ] medida debe ser hecha entre los terminales con el equipo totalmente
desconectado de la red
Nota: Si el valor de P089 es demasiado alto, puede producirse un
disparo por sobreintensidad (F002).
PO91 e Direccion esclava del enlace 0-30  Pueden conectarse hasta 31 convertidores a través del enlace serie y pueden

serie

[0]

controlarse mediante un ordenador o un PLC utilizando el protocolo USS. Este
parametro ajusta una direccién Unica correspondiente al convertidor.
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Parametro  Funcion Rango Descripcion / Notas
(Defecto)
P92 e Velocidad en baudios del enlace 3-7 Ajusta la velocidad de transmisién del interfaz serie RS485 (protocolo USS):

serie [6] 3 = 1.200 baudios
4 = 2.400 baudios
5= 4.800 baudios
6 = 9.600 baudios
7= 19.200 baudios
Nota:  Algunos convertidores RS232 a RS485 no tienen capacidad
para velocidades de transmision superiores a 4.800 baudios.
P93 e  Reatardo en lalinea USS 0-240  Setrata del periodo maximo admisible entre dos telegramas de datos de la
(segundos) 0] linea USS. Esta caracteristica se utiliza para desconectar el convertidor si se
produce un fallo de comunicaciones.

La temporizacion comienza después de recibirse un telegrama de datos valido

y, Si no se recibe una transmision de datos posterior en el periodo de tiempo

especificado, se producira el disparo del convertidor y se visualizara el codigo

de averia FOO08.

Si el valor se ajusta a cero, se desconecta el control.

P094 ¢  Consigna de referencia nominal 0 - 650.00 Los puntos de referencia se transmiten al convertidor a través del enlace serie
(Hz) [50.00]  en forma de porcentajes. El valor introducido en este parametro representa el
100%
(HSW =4.000 H).
P95 e  Compatibilidad USS 0-2 0= Compatible con resolucion de 0,1 Hz
[0] 1= Activacion de resolucion de 0,01 Hz
2= Elvalor de HSW no esta desmultiplicado sino que representa el
valor de la frecuencia real para una resolucion de 0,01 Hz
por ejemplo, 5.000 = 50 Hz).
PO99 ¢  Opcion PROFIBUS 0-2 0= Ausencia de mddulo de opcidn
[0] 1= Mobdulo PROFIBUS (activa los parametros relacionados con
PROFIBUS).
2 = Modulo CANBUS (activa los parametros relacionados con
CANDbus).
P101e Funcionamiento para Europa o 0-1 Esta funcién configura el convertidor para la alimentacion de corriente en
América del Norte [0] Europa o América del Norte y la frecuencia nominal de placa del motor:
0= Europa (50 Hz y potencia nominal en kW)
1= América del Norte(60 Hz y potencia nominal en hp)

Nota: Después de ajustar P101 a 1, el convertidor debe volverse a configurar para
los valores predeterminados en fabrica. Es decir, ajustar P944 a 1 para que
se ajusten automaticamente P013 a 60Hz, P081 a 60Hz, P082 a 1.680 rpmy
se visualice P085 en hp.

P111 Potencia nominal del convertidor  0.12- 75.00 Parametro de sdlo lectura que indica la potencia nominal del convertidor en kW.
(KW/HP) [*%] Porejemplo, 0,55 =550 W
Nota:  SiP101 =1, la potencia nominal se visualiza en hp.
P112 Tipo de convertidor (modelo) 1-8 Parametro de solo lectura.
[*%%] 1= MICROMASTER serie 2(MM2)
= COMBIMASTER
= MIDIMASTER
= MICROMASTER Junior (MMJ)
= MICROMASTER serie 3 (MM3)
= MICROMASTER Vector (MMV)
= MIDIMASTER Vector (MDV)
= COMBIMASTER serie 2
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Parametro Funcién Rango Descripcion / Notas
(Defecto)
P113 Modelo de accionamiento 0-29  Parametro de solo lectura.indica el nimero de modelo de Vector de acuerdo con
[ %] el rango indicado por P112.
P113 P112=6 P112=7 P113 P112=6 P112=7
0 MMV12 MDV550/2 15 MMVI1102 | MDV3000/3
1 MMV25 MDV750/2 16 MMVIS02 | MDV3700/3
2 MMV37 MDV1100/2 17 MM\V2202 | MDV4500/3
3 MMV55 MDV1500/2 18 MMVV3002 | MDV5500/3
4 MMV75 MDV1850/2 19 MMVA002 | MDV7500/3
5 MMV110 MDV2200/2 20 MMV37/3 MDV220/4
6 MMV150 MDV3000/2 21 MMV55/3 MDVA00/4
7 MMV220 MDV3700/2 22 MMV75/3 MDV550/4
8 MMV300 MDV4500/2 23 MMV110/3 MDV750/4
24 MVVIS03 | MDV1100/4
10 MMV122 MDV750/3 25 MVM\V220/3 | MDV1500/4
i MMV252 MDV1100/3 26 MMV300/3 | MDV1850/4
12 MMV37/2 MDV1500/3 27 MMVA00/I3 | MDV2200/4
13 MMV552 MDV1850/3 28 MMVE50/3 | MDV3000/4
14 MMV752 MDV2200/3 29 MMV750/I3 | MDV3700/4
P121 Activacién/desactivacion del boton 0-1 0= Boton de MARCHA desactivado
de MARCHA [1] 1= Botdn de MARCHA activado (s6lo es posible si P007 = 1).
P122  Activacidn/desactivacion del boton 0-1 0= Botdn de DIRECTO/INVERSO desactivado
de DIRECTO/INVERSO [1 1= Boton de DIRECTO/INVERSO activado (s6lo es posible si P007 = 1).
P123  Activacion/desactivacion del botdn 0-1 0= Boton de MARCHA IMPULSOS desactivado.
de MARCHA IMPULSOS [1] 1= Boton de MARCHA IMPULSOS activado (s6lo es posible si PO07 = 1).
P124 Activacién/desactivacion de los 0-1 0= Botones Ay [I desactivados.
botones Ay [ 1] 1= Botones Ay O activados (sélo es posible si P007 = 1).
Nota:  Esto sélo se aplica al ajuste de la frecuencia. Los botones pueden
seguirse utilizando para cambiar valores de parametros.
pP125 Inhibicién de sentido inverso 0-1  Este parametro puede utilizarse para evitar que el convertidor haga girar un
[1] motor en sentido inverso.
0= Sentido inverso desactivado.. Esta funcién inhibe los comandos de
inversion de TODAS las fuentes (por ejemplo, panel frontal, digital,
analogica, etc.). Todos los comandos negativos de MARCHA (por
ejemplo, MARCHA en sentido antihorario, MARCHA IMPULSOS en
sentido antihorario, sentido INVERSO, etc.) dan lugar al giro en
sentido DIRECTO. Los resultados negativos de adicién de consigna
se limitan a 0 Hz.
1= Funcionamiento normal (se permite el funcionamiento en sentido
DIRECTO/INVERSO)
P128  Tiempo de retardo de desconexién  0-600  Tiempo empleado para la desconexion del ventilador del propio equipo después
del ventilador (segundos) (solo en [120]  de un comando de PARADA.
MMV)
P131 Consigna de frecuencia (Hz) 0.00-650.00
[]
pP132 Intensidad nominal del motor (A) 0.0-300.0
[]
P133 Par motor (% del par nominal) 0-250
[] .
—~ Parametros de solo lectura. Se trata de copias de los valores
P134 Tension de enlace CC (V) 0 _[%]000 almacenados en P001, dtil para tener acceso directo a los
— mismos a través del enlace serie.
P135 Régimen del motor (RPM) 0-9999
[]
P137  Régimen del motor (RPM) 0-1000
[]
P138 Frecuencia instantanea del rotor / 0-650

eje (Hz) (s6lo en modo vectorial) []
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Parametro  Funcion Rango Descripcion / Notas
(Defecto)

P139 Deteccidn de la corriente de salida  0.0-99.9 Almacena la corriente pico detectada por el motor. Puede reconfigurarse

pico [-] utilizando los hotones Ay [.
P140  Codigo de averia mas reciente 0-255  En este pardmetro se almacena el tltimo cédigo de averia registrado (consulte
[-] la seccion 7). El valor aimacenado puede ser borrado usando las teclas y . O

por reseteo a los valores de fabrica.
Se trata de una copia del codigo almacenado en P930.

P141 Caodigo de averia més reciente -1 0-255  Este parametro almacena el Gltimo cddigo de averia registrado anterior al
[] almacenado en P140/P930.

P142 Cadigo de averia mas reciente -2 0-255  Este parametro almacena el Ultimo codigo de averia registrado anterior al

[ almacenado en P141.
P143 Caodigo de averia mas reciente -3 0-255  Este parametro almacena el Gltimo cddigo de averia registrado anterior al
[] almacenado en P142.
P186 e Limite de intensidad de 0 - 500* Este parametro define el limite de intensidad de corriente instantanea del motor
corriente instantanea del (200) como porcentaje de la intensidad nominal del motor (P083). Si la
motor (%) intensidad de salida alcanza este limite durante tres segundos, el

convertidor reduce automaticamente el valor de la intensidad de
corriente hasta el limite ajustado en P086.

Nota: * El valor maximo al que puede ajustarse P186 esta limitado
automaticamente por las caracteristicas nominales del convertidor.
Es posible el funcionamiento con limite de par, de 5Hz a 50Hz, cuando
se utiliza el modo de control vectorial (P077=3). El par motor producido
es funcion de la intensidad de corriente del motor. Si P186 y P086 son
iguales, la funcién de limite de intensidad de corriente puede utilizarse
de manera eficaz como funcién de limite de par.

P201 Modo de bucle cerrado PID 0-1 0= Funcionamiento normal (control en lazo cerrado desactivado).
[0] 1= Control en lazo cerrado usando la 22 entrada analégica.
P202 o Ganancia P (%) 0.0[-193]9.9 Ganancia proporcional.
P203 @ Ganancia | (%) 0.00-99.9 Ganancia integral.
[0] 0,01 corresponde al mayor tiempo de accion integral.
P204 o Ganancia D (%) 0.0-[2())?9.9 Ganancia derivativa
P205 o Escalamiento de ganancia 1-2400 El tiempo de accionamiento integral se multiplica por este valor.
integral (1]
P206 e Filtrado del transductor 0-255 0= Filtro desactivado.
[0] 1 - 255 = Filtrado de paso bajo aplicado al sensor.
P207 « Rango de captura integral 0-100 Porcentaje de error por encima del cual el término integral se reajusta a cero.
(%) [100]
P208  Tipo de transductor 0-1 0= Un aumento del régimen del motor da lugar a un aumento de la
[0] salida de tensién/intensidad en el sensor.

1= Unaumento del régimen del motor da lugar a una reduccion de la
salida de tension/intensidad en el sensor.

pP210 Lectura del transductor (%) 0.00-100.00  Parametro de s6lo lectura. El valor es un porcentaje del valor limite de escala
[] de la entrada seleccionada.
(p.e. 10 V 0 20 mA).

P211 e Punto de referencia del 0% 0,00-100,00  Valor de P210 que se ha de mantener para un punto de referencia del 0%.

[0,00]
p212 e Punto de referencia del  0.0-100.00  Valor de P210 que se ha de mantener para un punto de referencia del 100%.
100% [100.00]
P220 Corte de frecuencia 0-1 0 = Funcionamiento normal.
[0] 1 = Desconecte la salida del inversor a la frecuencia minima o por debajo de
ella.
Nota: Activo en todos los modos.
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Parametro Funcién Rango Descripcion / Notas
(Defecto)
p321 e Frecuencia analdgica 0-650.00 Frecuencia correspondiente al valor de entrada analdgica minimo,

minima para consigna
analogica 2 (Hz)

[0.00]

es decir, 0 V/0 mA o 2 V/4 mA, determinado mediante P323 y los ajustes de los
interruptores selectores DIP 4 y 5 (véase la figura 16, seccién 4.1.2). Este parametro
puede ajustarse a un valor superior al de P322 para proporcionar una relacion inversa
entre entrada analdgica y salida de frecuencia (véase el diagrama incluido en P322).

P322 e Frecuencia analogica
maxima para consigna
analogica 2 (Hz)

0 - 650.00
[50.00]

Frecuencia correspondiente al valor de entrada analégica méaximo,

es decir, 10 V 0 20 mA, determinado mediante P323 y los ajustes de los interruptores
selectores DIP 4y 5 (véase la figura 16, seccion 4.1.2). Este parametro puede ajustarse
a un valor inferior al de P321 para proporcionar una relacion inversa entre entrada
analdgica y salida de frecuencia.

. €.
P T P322

pP321

P322
321

»

Vil

p323 e Tipo de entrada analdgica 2

0-2

Ajusta el tipo de entrada analdgica para entrada analdgica 2, conjuntamente con los
ajustes de los interruptores selectores DIP 4y 5 (véase la figura 16, seccion 4.1.2). :
0= 0Val0V/0a20mA. Entrada unipolar
1= 2Val0V/4a20mA. Entrada unipolar
2= 2Val0V/4a20 mA. Entrada unipolar con arranque /
parada controlados cuando se utiliza control de entrada
analdgica.
Nota: El ajuste P323 = 2 no sera efectivo salvo que el convertidor esté en modo de
control local total (es decir P910=004)yV=1V 02 mA.
ADVERTENCIA: El convertidor se pondrd en marcha automaticamente cuando la
tension sea superior a 1 V. Esto es de aplicacion tanto al control
analdgico como al control digital (es decir P006 =00 1)

P356 Configuracion de entrada
digital 6

0-24
[6]

Seleccion de funcién de control, DIN 6
Consulte P051 - P055 para conocer la descripcion.

P386 Ganancia de bucle de
control de la velocidad del
vector sin sensor - término
proporcional

0.0-20.0
[1.0]

Para optmiziar el rendimiento dindmico del control de vector, este pardmetro debe
aumentarse mientras el invertidor esté funcionando en condiciones tipicas, y hasta que
aparezcan los primeros indicios de inestabilidad de la velocidad. El valor debe entonces
reducirse ligeramente (aproximadamente el 10%) hasta que vuelva a estabilizarse. Por
lo general, la configuracion optima requerida sera proporcional a la inercia de la carga.
Si este valor es demasiado bajo o alto, los rapidos cambios de carga podran provocar
desconexiones de sobretension de la conexion de CC (F001) y/o la pérdida de
orientacion (F016).

Véanse en la seccion 5.3.3. para informacion adicional de los efectos de P386 en la
pagina siguiente.

Nota: P386 = Momento de inercia + Inercia del motor / Inercia del motor

P387 Ganancia de bucle de
control de la velocidad del
vector sin sensor - término
integral

0.01-10.0
[1.0]

Debe optimizarse P386 antes de ajustar P387. Durante el funcionamiento del invertidor
en condiciones tipicas, incremente este parametro hasta que se registren los primeros
indicios de inestabilidad de la velocidad. A continuacion, reduzca ligeramente este valor
(aprox. 30%) hasta recuperar la estabilidad.

Véanse en la seccion 5.3.3. para informacion adicional de los efectos de P386 en la
pagina siguiente.

P700

P701 e

P702

Especifico para PROFIBUS-DP. Consulte el manual de PROFIBUS si desea
mas detalles.
El acceso solo es posible con P099 = 1.
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Parametro Funcién

Espafiol

Rango Descripcion / Notas
(Defecto)

e Funciones directas de
P720 entrada/salida

0-7
[0]

Permite el acceso directo a las salidas de relés y a la salida analégica a través del
enlace serie (USS o PROFIBUS-DP con mddulo):

0= Funcionamiento normal

1=Control directo de relé 1

2= Control directo de relé 2

3= Control directo de relé 1y relé 2

4= Control directo de salida analdgica 1 Gnicamente
5=Control directo de salida analdgica 1y relé 1

6= Control directo de salida analdgica 1y relé 2

7= Control directo de salida analdgica 1, relé 1y relé 2

P721 Tension de entrada analogica 1

V)

0.0-10.0
[

Parametro de sélo lectura.. Muestra la tensién de entrada analégica 1 (valor
aproximado).

P722 e Intensidad de corriente de
salida analégica 1 (mA)

0.0-20.0
[0.0]

Permite el control directo de la intensidad de corriente de salida si P720 = 4, 5,
607.

pP723 Estado de entradas digitales

0-3F
[

Parametro de sélo lectura.. Proporciona una representacion HEXADECIMAL

de un nimero hinario de 6 digitos, del cual el LSB = DIN1 y el MSB = DIN6

(1=0N, 0 = OFF).

Por ejemplo  Si P723 = B, la representacion es "001011" - DIN1, DIN2 y DIN4
= ON, DIN3, DIN5 y DIN6 = OFF.

P724 o Control de relés de salida

0-3
[0]

Permite el control de los relés de salida. Si se utiliza conjuntamente con P720,
por ejemplo, P724 = 1 (relé 1 = ON) no tiene efecto salvo si P720=1,3,507.
0= Ambos relés OFF / desactivados
1= Relé 1 ON/ activado
2= Relé 2 ON/ activado
3= Ambos relés ON / activados

pP725 Tension de entrada analogica 2

V)

0.0-10.0
[

Parametro de sélo lectura. Muestra la tensién de entrada analégica 2 (valor
aproximado) sélo cuando la entrada analdgica 2 esta activa (P051 a P055 o
P356 = 24 y la respectiva entrada digital es alta).

P726 Intensidad de corriente de
salida analdgica 2 (mA) (sdlo
en MDV)

0.0-20.0
[0.0]

Permite el control directo de la intensidad de corriente de salida analdgica 2 si
P720=4,5,607.

P880

Especifico para PROFIBUS-DP. Consulte el manual de PROFIBUS si desea
més detalles.El acceso solo es posible con P099 = 1.

P900 (Otro distinto a los anteriores)
P970

Especifico para PROFIBUS DP y CANbus. Para mayor detalle ver catalogo
PROFIBUS o CANbus

El acceso s6lo es posible con P099 =102

P910 ® Modo local/USS

0-4
[0]

Configura el convertidor para control local o control USS a través del enlace
serie:

0= Control local

= Control USS

= Control local

—

y ajuste de valores de parametros)
pero control USS de frecuencia)
= Control USS (pero control local de frecuencia)
4 = Control local (pero acceso USS de lectura y escritura de
parametros y disposicién para reposicion de disparos)
Nota: Cuando se hace funcionar el convertidor mediante control
USS (P910 =1 6 3), la entrada analdgica permanece
activa cuando P006 = 1 y se afiade a la consigna de frecuencia.

—~ e~ —~

P922  Version de software

0,00 - 99,99
[]

Contiene el namero de version de software y no puede cambiarse.

P923 e Numero del equipo

0-255
[0]

Se puede utilizar este parametro para asignar un nimero de referencia inico
al convertidor. No tiene efecto desde el punto de vista operativo.

P930  Cadigo de averia mas reciente

0-255
[

Parametro de s6lo lectura En este parametro se almacena el Gltimo cédigo de
averia registrado (consulte la seccién 7). Esto puede borrarse utilizando los
botones Ay [1.
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Espafiol 6. PARAMETROS DEL SISTEMA
Parametro Funcién Rango Descripcion / Notas
(Defecto)
P931  Tipo de advertencia mas 0-99 En este parametro se almacena la Ultima advertencia registrada hasta la

reciente

[

desconexion de la alimentacion del convertidor: Esto puede borrarse
utilizando los botones Ay L.

002 = Limite de corriente activo

003 = Limite de tensidn activo

004 = Limite de deslizamiento superado

005 = Exceso de temperatura en el convertidor (disipador de

calor)

006= Exceso de temperatura en el motor

010 = Limite de corriente en la fuente de alimentacion.

018 = Rearranque automatico después de fallo (P018) pendiente.
ADVERTENCIA: El convertidor puede ponerse en marcha en
cualquier momento.

075 = Resistencia de frenado- caliente

P944  Reajuste de los parametros de 0-1 Ajuste a “1"y, a continuacion, pulse P para reajustar todos los parametros a
fabrica [0] los valores predeterminados en fabrica salvo el parametro P101. Se
sobrescribiran los parametros ajustados previamente, incluidos los
pardmetros del motor P080 - P085 (consulte la seccién 4.2).
PO71 e Modo de almacenamiento 0-1 0= Los cambios de los ajustes de parametros (incluido P971) se
EEPROM [1] pierden al desconectar la alimentacion.

1= Los cambios de los ajustes de parametros se conservan durante
un periodo de tiempo al desconectar la alimentacion.

ADVERTENCIA: Al utilizar el enlace serie para actualizar el conjunto
de parametros guardados en EEPROM, tenga
cuidado de no excederse del nimero maximo de
ciclos de escritura de esta EEPROM
(aproximadamente 50.000 ciclos de escritura). De lo
contrario, pueden dafarse los datos almacenados,
con su consiguiente pérdida. El nimero de ciclos de
lectura es ilimitado.
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7. CODIGOS DE AVERIA Y DE ADVERTENCIA Espafiol

7. CODIGOS DE AVERIA Y DE ADVERTENCIA ‘

7.1 CODIGOS DE AVERIA

Si se produce una averia, el convertidor se desconecta y aparece en la pantalla un codigo de averia. La Ultima averia producida se

almacena en el parametro P930. Por ejemplo, “0004” indica que el dltimo error correspondié a FO04.

Caodigo de averia | Causa Accion correctora

FO01 Sobretension Compruebe si la tension de alimentacion esta comprendida dentro de los limites
indicados en la placa de caracteristicas.

Aumente el tiempo de desaceleracion (P003) o aplique resistencias de frenado
(opcion).

Compruebe si la potencia de frenado requerida esta comprendida dentro de los limites
especificados.

F002 Sobreintensidad Compruebe sila potencia del motor se corresponde con la potencia del convertidor.
Compruebe que no se han superado los limites de longitud de cables.

Compruebe el conductor del motor y el motor en prevision de cortocircuitos y averias
por puesta a tierra.

Compruebe si los parametros del motor (P081 - P086) se corresponden con el motor
que se esta utilizando.

Compruebe la resistencia estatdrica (P089).

Aumente el tiempo de aceleracion (P002).

Reduzca la elevacion ajustada en P078 y P079.

Compruebe si el motor esta bloqueado o sobrecargado.

F003 Sobrecarga Compruebe si el motor esta sobrecargado.

Aumente la frecuencia méxima del motor si se utiliza un motor con un alto nivel de
deslizamiento.

FO04 Sobrecalentamiento del motor Compruebe si el motor esta sobrecargado.

(control con PTC) Compruebe las conexiones al PTC.
Compruebe que el pardmetro P087 no se ha ajustado a 1 sin un PTC conectado.

F005 Exceso de temperatura en el convertidor | Compruebe que la temperatura ambiente no es demasiado alta.

(PTC interno) Compruebe que la admision y salida de aire no estan obstruidas.
Compruebe que el ventilador integral funciona.

FO08 Retraso segun protocolo USS Compruebe el interfaz serie.

Compruebe los ajustes del bus principal y de P091 - P093.
Compruebe si el intervalo de retraso es demasiado estrecho (P093).

F009 Hipotension Compruebe si la tension de alimentacion esta dentro de los limites indicados en la
placa de datos.

Compruebe que la tensién no esté sujeta a fallos temporales o reducciones de tension.

FO10 Fallo de inicializacion * Compruebe el ajuste de todos los parametros. Ajuste P009 a “0000” antes de
desconectar la alimentacion.

FO11 Fallo de interfaz interno 1 Desconecte la alimentacion y vuelva a conectarla.

FO12 Disparo externo La fuente de disparo corresponde al descenso de la entrada digital (configurada como
entrada de disparo externo) - compruebe la fuente externa.

F0O13 Fallo del programa 1 Desconecte la alimentacion y vuelva a conectarla.

FO16 Control vectorial inestable Haga un intento calibrando la resistencia estatdrica (ajuste P088 a 1 y MARCHA).
Alternativamente, haga un intento volviendo a ajustar la ganancia de bucle de control
vectorial sin sensores (consulte P386).

F030 Fallo de enlace a PROFIBUS Compruebe la integridad del enlace.

F031 Fallo de PROFIBUS a enlace del Chequear la integridad del interface.

convertidor

F033 Error de configuracion de PROFIBUS Compruebe la configuracion de PROFIBUS.

F036 Disparo del controlador de secuenciay Sustituya el modulo PROFIBUS

funcionamiento del médulo PROFIBUS

FO57 Disparo retardado (consulte P057) P051 a P055 0 P356 = 20 y la entrada de disparo ha permanecido baja durante mas
tiempo que el ajustado en P057

FO74 Exceso de temperatura del motor a causa | El disparo s6lo se produce si P074 = 4, 5, 6 0 7. Compruebe que la intensidad de

del calculo de 12t corriente del motor no supera el valor ajustado en P083 y P086.

FO75 Over current during ramping down Increase the ramp down time (P003).

F101 Internal interface fault Switch off power and switch on again.

F105 Recalentamiento del invertidor (sensor Compruebe que la temperatura ambiente no sea demasiado alta.

interno) Compruebe que los conductos de entrada y salida de aire no estén tapados
Compruebe que el ventilador integral del invertidor esté funcionando
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Espafiol

7. CODIGOS DE AVERIA Y DE ADVERTENCIA

Codigo de averia

Causa

Accion correctora

F106 Fallo de parametro P006 Configure los parametros de frecuencias fijas y/o el potenciémetro del
motor en las entradas digitales.

F112 Fallo de parametros PO12/P013 | Ajuste el parametro P012 a un valor menor que el del parametro P013.

F151- F156 |Fallo de parametros de entradas | Compruebe los ajustes de los parametros P051 a P055 y P356
digitales correspondientes a entradas digitales.

F188 Fallo de calibracion automatica Motor no conectado al convertidor - conecte el motor.
Si la averia persiste, ajuste P088 a 0 y, a continuacién, introduzca
manualmente la resistencia estatdrica del motor en P089.

F201 P006=1 mientras P201=2 Cambie el parametro P006 y/o P021

F212 Fallo de parametros P211/P212 | Ajuste el parametro P211 a un valor menor que el del parametro P212.

F231 Intensidad de salida en fases Chequear posibles cortocircuitos y defectos a tierra en el cableado.

desequilibrada ,

Revisar F002.

F255 Error Watchdog Desconecte la alimentacion principal y,

a continuacion, vuelva a conectarla.

* Asegurese de que se han seguido las directrices sobre cableado descritas en la seccion 9.3

Una vez corregida la averia, el convertidor puede volverse a configurar. Para realizar esta operacién, pulse el botdn P dos veces (una
vez para visualizar P00 y la segunda vez para reponer la averfa), o elimine la averia mediante una entrada binaria (consulte los

parametros P051 - P055 y P356 incluidos en la seccion 6)

7.2 CODIGOS DE ADVERTENCIA

En el caso de una advertencia, la pantalla del convertidor comenzara a parpadear. La Ultima advertencia que se haya

producido queda almacenada en el parametro P931.

002 Activacion del limite de corriente Compruebe si la potencia del motor se corresponde con la potencia del convertidor.
Compruebe que no se han superado los limites de longitud de cables.
Compruebe el conductor del motor y el motor en prevision de cortocircuitos y
averias por puesta a tierra.
Compruebe si los parametros del motor (P081 - P086) se corresponden con el
motor que se esta utilizando.
Compruebe la resistencia estatérica (P089).
Aumente el tiempo de aceleracion (P002).
Reduzca la elevacion ajustada en P078 y P079.
Compruebe si el motor esta bloqueado o sobrecargado.
003 Activacion del limite de tension Aumente el tiempo de rampa o ajuste de la resistencia de frenado
004 Deslizamiento sobrepasado Compruebe que el motor no esté sobrecargado, examine los parametros del motor
005 Sobretemperatura (disipador) Compruebe que la temperatura ambiente no es demasiado alta.
Compruebe que la admision y salida de aire no estan obstruidas.
Compruebe que el ventilador integral funciona.
006 Sobretemperatura en el motor Compruebe si el motor esta sobrecargado.
Compruebe que el pardmetro P087 no se ha ajustado a 1 sin un PTC conectado.
010 Alimentacion de 15 V - limite de Compruebe las conexiones
corriente
018 Rearranque tras fallo pendiente (P018) | AVISO: El convertidor puede arrancar en cualquier momento.
075 Resistencia de frenado caliente
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8. ESPECIFICACIONES Espafiol

8. ESPECIFICACIONES

Convertidores MICROMASTER Vector monofasicos de 230 V

N° de pedido (con filtro clase A (6SE32). 10-7BA40 | 11-5BA40 12-1BA40 | 12-8BA40 \ 13-6BA40 | 15-2BB40 \ 16-8BB40 | 21-0BC40 | 21-3BC40
Modelo de convertidor MMV12 MMV25 MMV37 MMV55 ‘ MMV75 | MMV110 ‘ MMV150 | MMV220 | \ni300€
Rango de tensién de entrada 1 AC 208V - 240 V +/-10%

Potencia nominal del motor & (kWihp) 0.12/ 1/6 0.25/ 1/3 0.37/%2 0.55/% 0.75/1 11/1% 15/2 2213 3.0/4
Potencia continua @ 230V 350VA 660 VA 880 VA 114kVA | 15kVA 2.1 kVA 2.8 kVA 4.0 KVA 5.2kVA
Intensidad de corriente de salida(nom.) (A) & 0.75 15 21 26 35 48 6.6 9.0 118
Intensidad de corriente de salida 0.9 1.7 2.3 3.0 3.9 55 74 10.4 13.6
(méx. Continua)(A)

Intensidad de corriente de entrada(max.) (A) 1.8 3.2 4.6 6.2 8.2 11.0 14.4 20.2 28.3
Fusible de red recomendado A) 10 16 20 25 30
Cadigo de orden de los fusibles 3NA3803 3NA3805 3NA3807 3NA3810 | 3NA3814
Seccion recomendada Entrada 1.0 mm? 1.5 mm2 2.5 mm? 4.0 mm?
de cables (min.) Salida 1.0 mm2 1.5 mm2 2.5 mm2
Dimensiones (mm) (a x al x p) 73x175x141 149 x184 x 172 185 x 215 x 195
axal xp(kg / libras) 0.85/19 2.6/5.7 5.0/11.0

Todos los convertidores MICROMASTER de CA monofésica de 230 V incluyen filtros integrados de clase A. Se dispone de filtros externos
de clase B opcionales (consulte la seccion 9.4).

Convertidores MICROMASTER Vector trifasicos de 230 V

N° de pedido (6SE32..) 10-7CA40 | 11-5CA40 | 12-1CA40 | 12-8CA40 | 13-6CA40 | 15-2CB40 | 16-8CB40 | 21-0CC40 | 21-3CC40 | 21-8CC40
Modelo de convertidor MMVI22 | MMV252 | MMV372 | MMV552 | MMV752 | MMVI1102 | MMVISOR | MMV2202 | MMV3002¢ | MMVAQ0R2
Rango de tensién de entrada 1-3AC 208V -240V +/-10% 3AC
Potencia nominal del motor &(kW/hp) 0.12/1/g | 0.25/1/5 | 0.37/% | 055/% | 0.75/1 | 1.1/1% | 15/2 2213 30/4 4.0/5
Potencia continua @ 230V | 480VA | 660VA | 880VA | 1.14KVA | 15KVA | 2.1kVA | 2.8kVA | 40KVA | 52KVA | 7.0KVA
Intensidad de corriente de salida (nom.) (A) & 08 15 21 26 35 48 66 90 118 159
Intensidad de corriente de salida (méx. continua)(A) 0.9 1.7 23 3.0 3.9 55 74 10.4 13.6 175
Intensidad de corriente de entrada (méax.) (A) 1.8 32 4.6 6.2 8.2 11.0 14.4 \ 20.2 28.3 21.1
Fusible de red recomendado (A) ° 10 16 20 \ 25 30 25
Cédigo de orden de los fusibles 3NA3803 3NA3805 3NA3807 ‘ 3NA3810 | 3NA3814 | 3NA3810
Seccion recomendada Entrada 1.0 mm?2 1.5 mm? 2.5 mm? 4,0 mm2
de cables (min.) Salida 1.0 mm2 1.5 mm? 2.5 mm?

Dimensiones (mm) (a x al x p) 73x175x141 149x 184 x 172 185 x 215 x 195

Peso (kg / libras) 0.75/1.7 24153 4.8/105

Todos los convertidores MICROMASTER de CA monofésica y trifasica de 230 V (excluido el modelo MM400/2) son aptos para funcionar a 208 V.
Todos los convertidores MICROMASTER Vector de CA trifasica de 230 V pueden funcionar con CA monofésica de 230 V (el modelo
MM300/2 precisa una reactancia de linea externa, por ejemplo, 4EM6100-3CB).

Convertidores MICROMASTER Vector trifasicos de 380 V - 500 V
N° de pedido. (6SE32..) 11-1DA40 | 11-4DA40 | 12-0DA40 | 12-7DA40 | 14-0DA40 | 15-8DB40 | 17-3DB40 | 21-0DC40 | 21-3DC40 | 21-5DC40
Modelo de convertidor MMV37/3 | MMV55/3 | MMV75/3 | MMV110/ | MMV150/ | MMV220/ | MMV300/ | MMV400/ | MMV550/ | MMV750/
3 3 3 3 3 3 3

Rango de tensién de entrada 3 AC 380V -500V +/-10%

Potencia nominal del motor a (KW/ hp) 037/% | 055/% | 0.75/1 | 1.1/1% 15/2 2213 3.0/4 40/5 | 55/7% | 75/10
Potencia continua @ 400V (A) 930VA | 1180VA | 1530VA | 2150VA | 2.8kVA | 40KkVA | 52KkVA | 7.0kVA | 9.0kVA | 12.1Kva
Intensidad de corriente de salida (nom.) (A) 1.2 15 20 28 3.7 5.2 6.8 9.2 11.8 15.8
Intensidad de corriente de salida Intensidad 1.23 1.67 212 3.01 4.01 59 7.7 10.2 13.2 175
de corriente de salida (A)

Intensidad de corriente de entrada (méax.) (A) 2.2 2.8 3.7 49 5.9 8.8 111 13.6 17.1 22.1
Fusible de red recomendado (A) 10 16 20 25
Cédigo de orden de los fusibles 3NA3803 3NA3805 3NA3807 3NA3810
Seccion recomendada Entrada 1.0 mm2 ‘ 1.5 mm2 ‘ 2.5 mm2 4.0 mm2
de cables (min.) Salida 1.0 mm2 1.5 mm?2 2.5 mm2
Dimensiones (mm) (a x al x p) 73x175x141 149 x 184 x 172 185 x 215 x 195

Peso (kg / libras) 0.75/1.7 24153 481105
i%(giaslgone de filtros externos de clase Ay B opcionales (consulte la seccién 9.4).

& Motor tetrapolar Siemens, serie 1LA5 o equivalente.
En el supuesto de alimentacion de corriente trifasica. Si se utiliza alimentacion de corriente monofasica, se aplicaran las intensidades de corriente de
entrada nominales, las secciones de cables y los calibres de fusibles correspondientes a los convertidores MICROMASTER monofasicos.

¢ Los modelos MM300 y MM300/2 precisan un transformador reductor exterior (por ejemplo 4EM6100-3CB) y un fusible de red de 30 A para
funcionar con una alimentacién de corriente monofésica.

* El valor nominal de la corriente de salida se reduce en un 10% al funcionar con alimentation de red superior a los 460 V.

© Siemens plc 1999 G85139-H1751-U533-D1

67 31/08/99



Espafiol 8. ESPECIFICACIONES
Convertidores MICROMASTER VECTOR trifasicos de 380 V — 480 V con filtro de Clase A incorporado

N° de pedido.. (6SE32..) 15-8DB50 17-3DB50 21-0DC50 21-3DC50 21-5DC50
Modelo de convertidor MMV220/3 MMV300/3 | MMV400/3 MMV550/3 MMV750/3
Modelo de convertidor 3AC 380V -480V +/-10%

Potencia nominal del motor (kW/hp) 2213 3.0/4 4.0/5 55/7% 7.5/10
Potencia continua (kVA) @ 400V 4.0KVA 5.2 KVA 7.0 KVA 9.0 KVA 12.1KVA
Intensidad de corriente de salida (nom.) (A) 5.2 6.8 9.2 11.8 15.8
Intensidad de corriente de salida 5.9 1.7 10.2 13.2 175
(méx. continua) (A)

Intensidad de corriente de entrada (méax.) (A) 8.8 111 13.6 17.1 22.1
Fusible de red recomendado (A) 16 20 25
Cédigo de orden de los fusibles 3NA3805 3NA3807 3NA3810
Seccién recomendada Entrada 1.5 mm2 2.5 mm2 4.0 mm2
de cables (min.) Salida 1.0 mm2 1.5 mm2 2.5 mm2
Dimensiones (mm) (a x al x p) 149 x 184 x 172 185 x 215 x 195
axalxp (kg/ libras) 2453 4.8/10.5

Puede conseguirse la Clase B afiadiendo un filtro de huella Clase B a un converttidor sin filtro
Convertidores MIDIMASTER Vector trifasicos de 230 V

N° de pedido.. - IP21 / NEMA 1 (6SE32..) 22-3CG40 23-1CG40 24-2CH40 25-4CH40 26-8CJ40 27-5CJ40
N de pedido con filtro integrado (6SE32..) 22-3CG50 23-1CG50 24-2CH50 25-4CH50 26-8CJ50 27-5CJ50
N de pedido.. - IP56 / NEMA 4/12 (6SE32..) 22-3CS45 23-1CS45 24-2CS45 25-4CS45 26-8CS45 27-5CS45
Modelo de convertidor MDV550/2 MDV750/2 MDV1100/2 MDV1500/2 MDV1850/2 MDV2200/2
Par constante (CT) CT VT CT VT CT VT CT VT CT VT CT VT
Par variable (VT)

Rango de tension de entrada 3 AC 208V - 240 V +/-10%

Potencia nominal del motor (kW/hp) 55/75|7.5/10 | 7.5/10 | 11/15 | 11/15 | - 15/20 | 18.5/25 | 18.5/25 | 22/30 | 22/30 | 30/40
Potencia continua (kVA) @ 230V 8.8 112 112 16.7 16.7 215 27.1 27.1 319 319 35.8
Intensidad de corriente de salida 22 28 28 42 42 54 68 68 80 80 95
(méx. continua) (A)

Intensidad de corriente de entrada (max.) (A) 32 45 61 75 87 100
Fusible de red recomendado (A) 50 63 80 100
Caodigo de orden de los fusibles 3NA3820 3NA3822 3NA3824 3NA3830
Seccion recomendada  Entrada (min.) 6 10 \ 16 \ nla 25 35
de cables (min.) Salida (min.) 4 6 \ 10 nla 16 | 25 | 35
Dimensiones (mm) IP21/NEMA 1 275 x 450 x 210 275 x 550 x 210 275 x 650 x 285
(axalxp) IP20 / NEMA 1 con 275 x 700 x210 275 x 800 x 210 275 x 920 x 285

filtro integrado
IP56 / NEMA 4/12 360 x 675 x 351 360 x 775 x 422 360 x 875 x 483
axalxp (kg /libras) IP21 /NEMA 1 11.0 145 15.5 26.5 27.0 275
IP20 / NEMA 1 con 18 22 23 37 38 38
filtro integrado
IP56 / NEMA 4/12 305 38.0 40.0 50.5 52.5 54.5
* El valor nominal de la corriente de salida se reduce en un 10% al funcionar con alimentacion de red superior a los 460 V.
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8. ESPECIFICACIONES

Convertidores MIDIMASTER Vector trifasicos de 230 V

N° de pedido.. - IP21/NEMA 1 (6SE32..) 31-0CK40 31-3CK40 31-5CK40
N° de pedido con filtro integrado (6SE32..) 31-0CK50 31-3CK50 31-5CK50
N° de pedido.. - IP56 / NEMA 4/12 (6SE32..) 31-0CS45 31-3CS45 31-5CS45
Modelo de convertidor MDV3000/2 MDV3700/2 MDV4500/2
Par constante (CT) CT VT CT \2) CT VT
Par variable (VT)
Rango de tensién de entrada 3AC 208V - 240V +/-10%
Potencia nominal del motor (kW/hp) 30/40 |37/50 |37/50 |45/60 | 45/60 -
Potencia continua (kVA) @ 230V 414 51.8 51.8 61.3 61.3 -
Intensidad de corriente de salida (max. 104 130 130 154 154 -
Continua) (A)
Intensidad de corriente de entrada (méax.) (A) 143 170 170
Fusible de red recomendado (A) 160 200
Cédigo de orden de los fusibles 3NA3036 3NA3140
Seccién recomendada  Entrada (min.) 70 95
de cables (min.) Salida (min.) 50 70 70 95
Dimensiones (mm) IP21/NEMA 1 420 x 850 x 310
(axalxp) IP20 / NEMA 1 con 420 x 1150 x 310
filtro integrado
IP56 / NEMA 4/12 500 x 1150 x 570
axalxp (kg/ libras) IP21/NEMA 1 550 55.5 56.5
IP20 / NEMA 1 con 85 86 87
filtro integrado
IP56 / NEMA 4/12 80 85 90
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8. ESPECIFICACIONES

Convertidores MIDIMASTER Vector trifasicos de 380 V - 500 V

N° de pedido.. - IP21/NEMA 1 21-7DG40 22-4DG40 23-0DH40 23-5DH40 24-2DJ40 25-5DJ40 26-8DJ40
(6SE32.) 21-7DG50 22 - 4DG50 23 - 0DH50 23-5DH50 24-2DJ50 25-5DJ50 26-8DJ50
N° de pedido con filtro integrado 21-7DS45 22-4DS45 23-0DS45 23-5DS45 24-2DS45 25-5DS45 26-8DS45
(6SE32..)
N° de pedido.. - IP56 / NEMA 4/12
(6SE32.)
Modelo de convertidor MDV750/3 MDV1100/3 MDV1500/3 MDV1850/3 MDV2200/3 MDV3000/3 MDV3700/3
Par constante (CT) CT VT CT VT CT VT CT VT CT VT CT VT CT VT
Par variable (VT)
Rango de tensién de entrada 3AC 380V -500V +/-10%
Potencia nominal del motor (kW/hp) 75/11 |11/15 11/15 | 15/20 | 15/20 185/25 | 185/25 | 22/30 | 22/30 | 30/40 | 30/40 | 37/50 | 37/50 45/60
Potencia continua (kVA) @ 400V 12.71 | 16.3 18 20.8 22.2 25.6 26.3 30.1 31.2 40.2 40.2 48.8 49.9 50.2
Intensidad de corriente de salida 19 | 235 26 30 32 37 38 43.5 45 58 58 71 72 84
(méx. continua) (A) @ 400V (A)*
Intensidad de corriente de entrada 30 32 41 49 64 79 96
(méx.) (A)
Fusible de red recomendado (A) 32 50 80 100
Cédigo de orden de los fusibles 3NA3814 3NA3820 3NA3824 3NA3830
Seccién Entrada (min.) 6 10 16 25 35
recomendada
de cables (min.)  Salida (min.) 4 6 10 16 25
I(Z)ime)nsiones IP21/NEMA 1 275 x 450 x 210 275 x 550 x 210 275 x 650 x 285
mm
(axalxp) IP20 /NEMA 1 275 x700 x 210 275 x 800 x210 275 x 920 x285
con filtro integrado
IP56 / NEMA 4/12 360 x 675 x 351 360 x 775 x 422 360 x 875 x 483
axalxp(kg/ IP21/NEMA 1 115 12.0 16.0 17.0 275 28.0 28.5
libras)
IP20 / NEMA 1 19 19 23 24 38 39 39
con filtro integrado
IP56 / NEMA 4/12 28.5 30.5 38 40 50.5 52.5 54.5
Convertidores MIDIMASTER Vector trifasicos de 380 V - 500 V.
N de pedido.. - IP21 / NEMA 1 (6SE32..) 28-4DK40 31-0DK40 31-4DK40
Ne de pedido.. - IP21 / NEMA 1 con filtro integrado 28-4DK50 31-0DK50 31-4DK50
N° de pedido.. - IP56 / NEMA 4/12 (6SE32..) 28-4DS45 31-0DS45 31-4DS45
Modelo de convertidor MDV4500/3 MDV5500/3 MDV7500/3
Par constante (CT) CT VT CT VT CT VT
Par variable (VT)
Rango de tension de entrada 3AC 380V -500V +/-10%
Potencia nominal del motor (kW/hp) 45160 55/75 55/75 75/100 75/100 90/120
Potencia continua (kVA) @ 400V 58.2 70.6 70.6 95.6 95.6 116
Intensidad de corriente de salida (méx. continua) 84 102 102 138 138 168
400V (A)
Intensidad de corriente de entrada (max.) (A) 113 152 185
Fusible de red recomendado (A) 125 160 200
Caodigo de orden de los fusibles 3NA3032 3NA3036 3NA3140
Seccion recomendada  Entrada (min.) 50 70 95
de cables (min.) Salida (min.) 50 70 95
Dimensiones (mm) IP21/NEMA 1 420 x 850 x 310
(axalxp) IP20 / NEMA 1 con 420 x1150 x 310
filtro integrado
IP56 / NEMA 4/12 500 x 1150 x 570
Peso (kg) IP21/NEMA 1 57.0 58.5 60
IP20 / NEMA 1 con 87 88 90
filtro integrado
IP56 / NEMA 4/12 80 85 90
* El valor nominal de la corriente de salida se reduce en un 10% al funcionar con alimentacion de red superior a los 460 V.
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Convertidores MIDIMASTER Vector trifasicos de 525 V - 575 V
N° de pedido.. - IP21/ NEMA 1 (6SE32..) 13-8FG40 16-1FG40 18-0FG40 21-1FG40 21-TFG40 22-2FH40 22-7FH40
N° de pedido.. - IP56 / NEMA 4/12 13-8FS45 16-1FS45 18-0FS45 21-1FS45 21-7FS45 22-2FS45 22-TFS45
(6SE32..)
Modelo de convertidor MDV220/4 MDV400/4 MDV550/4 MDV750/4 MDV1100/4 MDV1500/4 MDV1850/4
Par constante (CT) CT VT | CT VT CT VT CT \2) CT VT CT VT CT VT
Par variable (VT)
Rango de tension de entrada 3 AC 525V - 575V +/-15%
Potencia nominal del motor (kW/hp) 2213 | 45 | 4/5 | 55/75 | 55/7.5 | 75110 | 7.510 | 11/15 | 11/1 | 1572 | 1512 18.5/25 | 18.5/25 | 22/3
5 0 0 0

Potencia continua (kVA) @ 575V 3.9 6.1 [ 6.1 9.0 9.0 11 13. 9 16.9 194 | 219 | 235 26.9 28.4 318
Intensidad de corriente de salida 3.9 6.1 | 6.1 9.0 9.0 11 11.0 17.0 17.0 | 220 | 220 27.0 27.0 320
(méx. continua) @ 575V (A)
Intensidad de corriente de entrada 7 10 12 18 24 29 34
(max.) (A)
Fusible de red recomendado (A) 10 16 25 32 40
Cadigo de orden de los fusibles 3NA3803 - 6 3NA3805 - 6 3NA3810-6 3NA3814 -6 3NA3820 - 6
Seccion recomendada  Entrada (min.) 15 25 4 | 6 10
de cables (min.) Salida (min.) 15 25 | 4 6
Dimensiones(mm) IP21/ NEMA 1 275 x 450 x 210 275 x550 x 210
(axalxp) LF/’fg/ NEMA 360 x 675 x 351 360 x 775 x 422
Peso (kg) IP21/ NEMA 11.0 115 11.5. 11.5 12.0 16.0 17.0

1

IP56 / NEMA 22.0 24.0 26.0 29.0 30.0 39.0 40.0

4/12

Convertidores MIDIMASTER Vector trifasicos de 525V - 575 V

Order No. - IP21 / NEMA 1 (6SE32..) 23-2FJ40 24-1FJ40 25-2FJ40
Order No. - IP56 / NEMA 4/12 (6SE32..) 23-2FS45 24-1FS45 25-2FS45
Modelo de convertidor MDV2200/4 MDV3000/4 MDV3700/4
Par constante (CT) CT VT CT \2) CT VT
Par variable (VT)
Rango de tension de entrada 3AC525V - 575V +/-15%
Potencia nominal del motor (KW/hp) 221 30 30/ 40 | 30/ 40 37/ 50 37/ 50 45 | 60
Potencia continua (kVA) @575 V 336 40.8 44.6 51.7 54.4 61.7
Intensidad de corriente de salida (max. 32.0 41.0 41.0 52.0 52.0 62.0
continua) @ 575 V (A)
Intensidad de corriente de entrada (méax.) (A) 45 55 65
Fusible de red recomendado (A) 50 63 80
Cadigo de orden de los fusibles 3NA3820 - 6 3NA3822 - 6 3NA3824 - 6
Seccion recomendada  Entrada (min.) 10 16 25
de cables (min.) Salida (min.) 10 16
Dimensiones (mm) IP21/NEMA 1 275 x 650 x 285
(axalxp) IP56 / NEMA 4/12 360 x 875 x 483
Peso (kg) IP21/NEMA 1 275 28.0 285

IP56 / NEMA 4/12 50.0 52.0 54.0
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8. ESPECIFICACIONES

Frecuencia de entrada

Impedancia de la alimentacion de red:
Factor de potencia:

Gama de frecuencias de salida:
Resolucion:

Capacidad de sobrecarga

Proteccidn contra:

Proteccion adicional:

Modo de funcionamiento:
Regulacién y control;

Consigna analdgica / Entrada PI:

Resolucion de consigna analdgica:
Salida analégica:;
Estabilidad de consigna:

Control de temperatura del motor:
Tiempos de rampa:
Salidas de control:

Interfaz:
Rendimiento del convertidor:
Temperatura de trabajo:

Ventilacion:

Humedad:

Altitud de instalacion sobre el nivel del mar:
Grado de proteccion:

Separacion de proteccion de circuitos:

Temperatura de almacenamiento/transporte:

47 Hz a 63 Hz

> 1% (instale un transformador reductor si < 1%)
[>0.7

0 Hz a 650 Hz

0.01 Hz

200% durante 3 s + 150% durante 60 s, respecto de la intensidad de corriente
nominal

Exceso de temperatura en el convertidor
Exceso de temperatura en el motor
Sobretension y tension insuficiente

Contra cortocircuitos y proteccion contra sobrecarga por averias por puesta a tierra.
Proteccion contra funcionamiento sin carga (circuito abierto)

Posibilidad de 4 cuadrantes.(No es posible devolucion a la red)

Sensorless vector; FCC (Flux Current Control); Curva de tension en funcion de la
frecuencia

Unipolar: 0 ~ 10 V/ 2 ~ 10 V (se recomienda potencidémetro de 4,7 kQ)
0~20mA/ 4 ~20 mA
Bipolar: -10 ~0 ~ +10V

10-bits

0-20 mA/4 - 20 mA @ 0 - 500Q; estabilidad 5%

Analdgica < 1%

Digital < 0,02%

Entrada PTC input, control I2t

0-650s

2 salidas relé 230V AC /0.8 A (sobretension cat.2); 30 VDC /2 A

ADVERTENCIA:; Las cargas inductivas externas deben eliminarse
(consulte la seccion 1.2)

RS485

97%

0°C to +50°C (MMV), 0°C to +40°C (MDV)

-40°C to +70°C

Refrigeracién mediante ventilador
95% sin condensacion
<1000 m

MMV: IP20 (NEMA 1) (National Electrical Manufacturers' Association)
MDV: IP21 (NEMA 1) y IP56 (NEMA 4/12)

Doble aislamiento o pantalla de proteccion.

Compatibilidad electromagnética (CEM):

Ver seccion 9.3

Opciones / Accesorios

Resistencia de frenado (sélo MMV)
Mddulo de frenado (s6lo MDV)
Filtro antiparasitario

IP20 / NEMA 1 juego de accesorios (MMV.sélo FSA)

Panel operador opcional (OPm2)
Médulo PROFIBUS (CB15)
Modulo CANBUS (CB16)

Software SIMOVIS para control mediante PC

Bobinas de conmutacion y salida.
Filtros de salida

Si desea mas detalles,
péngase en contacto con
la oficina de ventas local

de Siemens
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9. INFORMACION COMPLEMENTARIA Espafiol

9. INFORMACION COMPLEMENTARIA

9.1 Ejemplo de aplicacion

Procedimiento de configuracion para una aplicacion simple

Motor: 230V
Potencia de salida: 1,5 kW

Requisitos de la aplicacion: Consigna ajustable entre 0 y 50 Hz mediante potenciémetro
Tiempo de aceleracion de 0 a 50 Hz: 15 segundos
Tiempo de desaceleracion de 50 a 0 Hz: 20 segundos

Convertidor utilizado: MMV150 (6SE3216-8BB40)

Ajustes: P009 = 2 (pueden modificarse todos los parametros)
P080 - P085 = valores incluidos en la placa de caracteristicas del motor
P0O06 = 1 (entrada analégica)
P002 = 15 (tiempo de aceleracion)
P003 = 20 (tiempo de desaceleracion)

Esta aplicacion se ha de modificar ahora del siguiente modo: v A

Funcionamiento del motor hasta 75 Hz Es decir
(la curva de tensioén en funcion de

la frecuencia es lineal hasta 50 Hz).

Consigna mediante potenciémetro del motor

a la que se afiade consigna analégica.

Uso de consigna analdgica a un valor maximo de 10 Hz.

Los tiempos de rampa permanecen invariables..

220

50 75

Ajustes de parametros: P009 = 2 (pueden modificarse todos los parametros)
P013 = 75 (consigna mediante potenciémetro del motor o consigna fija)
P006 = 2 (frecuencia maxima del motor en Hz)
P024 =1 (se aflade consigna analégica)
P022 = 10 (consigna analdgica maxima a 10 V = 10 Hz)

9.2 Cbdigos de estado USS

En la siguiente lista se especifica el significado de los cédigos de estado visualizados en el panel frontal del
convertidor cuando se utiliza el enlace serie y el parametro PO01 se ajusta a 006:

001 Mensaje correcto

002 Direccion subordinada recibida
100 Caracter de arranque no valido
101 Retraso

102 Error de suma

103 Longitud de mensaje incorrecta
104 Fallo de paridad

Notas

D La visualizaciéon parpadea cada vez que se recibe un byte; de este modo, se proporciona una
indicacioén basica del establecimiento de una conexion de enlace serie.

(2) Si “100” parpadea en la pantalla de forma continua, normalmente es indicativo de una averia de fin de
bus.
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9.3 Compatibilidad electromagnética (CEM)

Todos los fabricantes e instaladores de un aparato eléctrico que ejecuta una funcién intrinseca completa y
que esté en el mercado como un equipo simple previsto para el usuario final, deben cumplir con la directiva
CEE/89/336 relativa a CEM a partir de enero de 1996. Los fabricantes e instaladores pueden demostrar el
cumplimiento con esta directiva mediante tres métodos diferentes:

1.

Autocertificaciéon

Se trata de una declaracion del fabricante en la que se especifica que se han satisfecho los requisitos
de las normas europeas aplicables al entorno eléctrico para el que se ha disefiado el aparato. En la
declaracién del fabricante, sélo pueden mencionarse normas que se hayan publicado oficialmente en
el Boletin Oficial de la Comunidad Europea.

Archivo de construccion técnica

Puede prepararse un archivo de construccion técnica del aparato en el que se describan las
caracteristicas relativas a CEM. Este archivo debe ser aprobado por un “Organismo competente”
designado por la organizacién gubernamental europea apropiada. Este método permite el uso de

normas que estén todavia en preparacion.

3. Certificado de inspeccion tipo de la CE

Este método sélo es aplicable a aparatos de transmisién de radiocomunicacion.

Los equipos MICROMASTER no poseen una funcidn intrinseca hasta que se conectan a otros componentes
(por ejemplo, un motor). Por lo tanto, los equipos basicos no pueden llevar la marca CE que indica el
cumplimiento con la directiva relativa a CEM. Sin embargo, a continuacion de las caracteristicas de
prestaciones relativas a CEM de los productos se incluyen detalles completos de los mismos cuando se

instalan de acuerdo con las recomendaciones de cableado especificadas en la seccién 2.1.

Tabla de cumplimiento (MMV):

N° Modelo Clase CEM
MMV12 — MMV300 Clase 2
MMV12/2 - MMV400/2 Clase 1
MMV12/2 - MM400/2 con filtro externo (ver tabla) s6lo monofasico Clase 2*
MMV37/3 - MMV750/3 Clase 1
MMV220/3F — MMV750/3F Clase 2*
MMV37/3 - MMV750/3 with external filter (ver tabla, clase A) Clase 2*
MMV37/3 - MMV750/3 with external filter (ver tabla, clase B) Clase 3*
Tabla de cumplimiento (MDV):

N° Modelo Clase CEM
MDV750/3 - MDV7500/3 Clase 1
MDV550/2 - MDV4500/2 con filtro externo clase A (ver tabla) Clase 2*
MDV550/2 - MDV1850/2 con filtro externo clase B (ver tabla) Clase 3*
MDV550/2 - MDV4500/2 Class 1
MDV750/3 - MDV7500/3 con filtro externo clase B (ver tabla) Class 2*
MDV750/3 - MDV3700/3 with class B external filter (see table) Class 2*
MDV750/4 - MDV3700/4 Class 1

*Si la instalacion del convertidor reduce las emisiones de campo de radiofrecuencia (por ejemplo, al instalarlo
en un alojamiento de acero), por lo general se cumplirdn los limites de radiacién de emisiones de Clase

3.
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N° de pedido parafiltros:

Espafiol

N° modelo convertidor

Filtro Clase A

Filtro Clase B.

Estandar

MMV12 - MMV300

Built-in

EN 55011 / EN 55022

MMV12/2 - MMV25/2

6SE3290-0BA87-0FBO

EN 55011 / EN 55022

MMV37/2 - MMV75/2

6SE3290-0BA87-0FB2

EN 55011 / EN 55022

MMV110/2 - MMV150/2

6SE3290-0BB87-0FB4

EN 55011 / EN 55022

MMV220/2 - MMV300/2

6SE3290-0BC87-0FB4

EN 55011 / EN 55022

MMV37/3 - MMV150/3

6SE3290-0DA87- OFA1

6SE3290-0DA87-0FB1

EN 55011 / EN 55022

MMV220/3 - MMV300/3

6SE3290-0DB87- OFA3

6SE3290-0DB87-0FB3

EN 55011 / EN 55022

MMV400/3 - MMV750/3

6SE3290-0DC87- OFA4

6SE3290-0DC87-0FB4

EN 55011 / EN 55022

MDV550/2

6SE3290-0DG87- OFA5

6SE2100-1FC20

EN 55011 / EN 55022

MDV750/2

6SE3290-0DH87- OFAS

6SE2100-1FC20

EN 55011 / EN 55022

MDV1100/2 - MDV1850/2

6SE3290-0DJ87- OFA6

6SE2100-1FC21

EN 55011 / EN 55022

MDV2200/2

6SE3290-0DJ87- OFA6

EN 55011 / EN 55022

MDV3000/2 - MDV4500/2

6SE3290-0DK87- OFA7

EN 55011 / EN 55022

MDV 750/3 - MDV1100/3

6SE3290-0DG87- OFA5

6SE2100-1FC20

EN 55011 / EN 55022

MDV1500/3 - MDV1850/3

6SE3290-0DH87- OFAS

6SE2100-1FC20

EN 55011 / EN 55022

MDV2200/3 - MDV3700/3

6SE3290-0DJ87- OFA6

6SE2100-1FC21

EN 55011 / EN 55022

MDV4500/3 - MDV7500/3

6SE3290-0DK87- OFA7

EN 55011 / EN 55022

Nota: La tensién de alimentaciéon maxima cuando se acoplan filtros es 460 V.

A continuacién se detallan la tres clases existentes de prestaciones relativas a CEM. Conviene observar que estos
niveles de prestaciones sélo se consiguen cuando se utiliza la frecuencia de conmutacion predeterminada (o un
valor inferior) y cuando la longitud maxima del cable del motor es de 25 m.

Clase 1: Industrial gener

al

Cumplimiento con la norma CEM EN 61800-3 relativa a sistemas de accionamientos de potencia para su uso
en Segundo entorno (industrial) y Distribucion restringida.

Fenomeno de CEM Norma Nivel

Emisiones:

Emisiones por radiacion EN 55011 *

Emisiones por conduccién EN 61800-3 *

Inmunidad:

Descarga electrostética EN 61000-4-2 Descarga aérea de 8 kV

Interferencia por réfaga EN 61000-4-4 Cables de potencia de 2 kV, cables
de control de 1 kV

Campo electromagnético de IEC 1000-4-3 26-1.000 MHz, 10 VIm

radiofrecuencia

* Limites de emision no aplicables en el interior de una
planta en la que no haya otros consumidores
conectados al mismo transformador de alimentacion
de energia eléctrica.
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Clase 2: Industrial filtrada

Este nivel de prestaciones permitir4 al fabricante y al instalador autocertificar su aparato para demostrar el
cumplimiento con la directiva relativa a CEM para el entorno industrial, por lo que se refiere a las
caracteristicas de prestaciones sobre CEM del sistema de mando. Los limites de las prestaciones son los que
se especifican en las normas EN 50081-2 y EN 50082-2 relativas a emisiones industriales genéricas e
inmunidad.

Fenomeno de CEM Norma Nivel

Emisiones:

Emisiones por radiacion EN 55011 Nivel A1

Emisiones por conduccién EN 55011 Nivel Al

Inmunidad:

Distorsion de tensiéon de alimentacién IEC 1000-2-4 (1993)

Fluctuaciones de tension, Caidas de IEC 1000-2-1

corriente, Desequilibrio, Variaciones de

frecuencia

Campos magnéticos EN 61000-4-8 50 Hz, 30 A/m

Descarga electrostética EN 61000-4-2 Descarga aérea de 8 kV

Interferencia por réfaga EN 61000-4-4 Cables de potencia de 2 kV, cables
de control de 2 kV

Campo electromagnético de ENV 50 140 80-1.000 MHz, 10 V/m, 80% MA,

radiofrecuencia, modulacién en amplitud lineas de sefial y potencia

Campo electromagnético de ENV 50 204 900 MHz, 10 V/m, ciclo de trabajo

radiofrecuencia, modulacién de impulsos 50%, frecuencia de repeticion 200 Hz

Clase 3: Filtrada - para aplicaciones de industria ligera, residencial y comercial

Este nivel de prestaciones permitir4 al fabricante y al instalador autocertificar su aparato para demostrar el
cumplimiento con la directiva relativa a CEM para el entorno de aplicaciones de industria ligera, residencial y
comercial, por lo que se refiere a las caracteristicas de prestaciones sobre CEM del sistema de mando. Los
limites de las prestaciones son los que se especifican en las normas EN 50081-1 y EN 50082-1 relativas a
emisiones industriales genéricas e inmunidad.

Fenomeno de CEM Norma Nivel

Emisiones:

Emisiones por radiacion EN 55022 Nivel B1

Emisiones por conduccién EN 55022 Nivel B1

Inmunidad:

Descarga electrostética EN 61000-4-2 Descarga aérea de 8 kV

Interferencia por réfaga EN 61000-4-4 Cables de potencia de 1 kV, cables
de control de 0,5 kV

Nota:

Los equipos MICROMASTER estan disefiados exclusivamente para aplicaciones profesionales.
Por lo tanto, no estan comprendidos dentro del ambito de aplicacion de la norma EN 61000-3-2
relativa a especificaciones de emisiones arménicas.
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9.4. Aspectos medioambientales
Transporte y almacenamiento

Proteja el convertidor contra impactos fisicos y vibraciones durante el transporte y el almacenamiento. El
equipo también debe protegerse contra el agua (precipitaciones de lluvia) y contra temperaturas (consulte la
seccion 8).

El embalaje del convertidor es reutilizable. Conserve el embalaje o devuélvalo al fabricante para uso posterior.

Desmontaje y desecho

El equipo puede despiezarse hasta sus componentes mas simples por medio de tornillos de extraccion facil y
conectores de desconexion rapida.

Los componentes pueden reciclarse y desecharse de acuerdo con los requisitos de la reglamentacion local, o
devolverse al fabricante.

Documentacion

Este manual se ha impreso en papel exento de cloro que se ha fabricado con madera de explotaciones
forestales de mantenimiento controlado. No se han utilizado disolventes en los procesos de impresién y de
encuadernacion.

© Siemens plc 1999 G85139-H1751-U533-D1

77 31/08/9¢



Espafiol

9.6 Ajustes de parametros del usuario

Registre sus propios ajustes de parametros en la tabla que sigue a continuacion(Nota: ## El valor depende de las
caracteristicas nominales del convertidor

9. INFORMACION COMPLEMENTARIA

Parametro Su Ajuste Parametro Su Ajuste Parametro Su Ajuste
ajuste predet. ajuste predet. ajuste predet.
P000 - P061 6 P140 -
P001 0 P062 8 P141 -
P002 10.00 P063 1.0 P142 -
P003 10.00 P064 1.0 P143 -
P004 0.0 PO65 1.0 P186 200
P05 5.00 P066 0 P201 0
P006 0 PO70 0 P202 1.0
P007 1 Po71 0 P203 0.00
P072 250 :
P009 0 - 0 P204 0.0
P010 1.00 - 3 P205 1
PO11 0 075 o P206 0
P012 0.00 P207 100
P076 0/4
P013 50.00 p208 0
P077 1 P210
P014 0.00 -
P078 100 P21l 0.0
PO15 0 .
PO16 o PO79 0 P212 100.00
— 0 P080 PAGASA P220 0
P0o81 50.00 P321 0.00
Pglg 0 P082 Pt P322 50.00
PO1 .
— (2) gg P083 Fefere P323 0
' P84 P P356 6
P022 50.00 P386 1.0
P023 0 P085 Ak p387 1.0
P024 o P086 150 P700 _
PO25 0 P087 0 P701 -
P026 0 P088 0 P702 -
P027 0.00 P089 Fee P720 0
P028 0.00 P09l E;i; oh
P029 0.00 P092 .
P 093 P723 -
P031 5.00 - o
P032 5.00 P094 50.00 725 i
P033 10.0 P095 P726 0.0
P034 10.0 P099 P830 .
P041 5.00 P101 P910 o
P042 10.00 P111 Fetede Po18 i
P043 15.00 P112 Fetede P922 .
P044 20.00 P113 Yo e P923 0
P045 0 P121 1 P927 -
P046 25.0 P122 1 P928 -
P047 30.0 pP123 1 P930 -
P048 35.0 P124 1 o3l -
P049 40.0
P125 1 P944 0
PO50 0 P128 120 P47 -
PO51 1
P131 -
P958 -
P052 2
P132 -
P963 -
P053 6
P133 -
P967 -
P054 6
P134 -
P968 -
P055 6
P135 -
P970 -
P056 0
P137 -
PO57 1.0 Po7l L
' P138 -
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